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1. Dane producenta

Wtascicielem marki EDS CONTROLLERS® i producentem urzadzen pod ta marka jest
eDev Studio sp. z 0.0. z siedzibg w Olsztynie.

Adres siedziby:

ul. Wtadystawa Trylinskiego 2
10-683 Olsztyn, Polska
Numer GLN: 5905359823001

Kontakt: [=] 73 ]
e-mail: info@edscontrollers.com L ﬁ

www.edscontrollers.com E.

Dane rejestrowe i administracyjne:

Spotka zarejestrowana w: Sad Rejonowy w Olsztynie, VIII Wydziat Gospodarczy - Krajowego
Rejestru Sadowego (KRS)

Numer KRS: 000072265

Forma prawna: spétka z ograniczong odpowiedzialnosciag

NIP UE/Numer VAT: PL 7393913272
Numer ID SISC/EORI: PL739391327200000
Numer BDO: 000539363

2. Informacje prawne

Niniejszy podrecznik uzytkownika opisuje sposob korzystania ze sterownikéw PLC z rodziny
Ambity Line™, zwanych dalej rowniez urzadzeniem lub urzgdzeniami. Przed rozpoczeciem
uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac¢ sie z niniejszg instrukcja. W przypadku
uzytkowania urzgdzenia niezgodnie z instrukcjg odpowiedzialno$¢ za powstate szkody ponosi
uzytkownik.

© 2023 eDev Studio sp. z o0.0., ul. Trylinskiego 2, 10-683 Olsztyn, Polska. Wszelkie prawa
zastrzezone. Tekst, zdjecia, grafika, przedstawione narzedzia programistyczne, a takze stylistyka,
podlegaja ochronie na mocy praw autorskich oraz innych przepiséw ochronnych dotyczacych
praw wtasnosci przemystowej. Powyzsze przepisy stosuje sie w szczegdlnosci do znakdw
towarowych EDS CONTROLLERS®, Ambity Line™, AL Utility™, pozostatych logotypow firmowych
i logotypow produktow. Dokumentacja moze zawieraé tresci lub znaki towarowe objete prawami
autorskimi osdb trzecich.

Zawartos¢ dokumentacji, bez zgody eDev Studio sp. z 0.0., nie moze by¢ kopiowana,
rozpowszechniana, zmieniana ani udostepniana osobom trzecim dla celéw komercyjnych.

Informacje zawarte w niniejszym dokumencie moga ulec zmianie bez powiadomienia i nie
stanowig zobowigzania ze strony eDev Studio sp. z o.0.

Aktualne wersje dokumentacji dostepne sg na stronie http://edscontrollers.com/support.

3. Dziennik zmian
Wersja Data Lokalizacja Tresé zmian
dokumentu wprowadzenia ! y
1.0.0 15.04.2023 Rozdz. 1.4, 11.4 Aktualizacja struktury menu dla Settings,
1.5 12 Maintenance, L-Bus | 1.5 Aktualizacja w podmenu

Settings, Maintenance, L-Bus dodanych/zmienionych
funkcji i ustawien | 12. Aktualizacja parametréw pracy
w Tabeli rejestrow
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4. Definicje, skréty i symbole

Definicje i skroty:

AL - oznaczenie stosowane przy produktach z rodziny Ambity Line™.

AL Utility™ - program narzedziowy do konfiguracji i obstugi urzadzen systemu.
Ambity Line™ - rodzina modutowych sterownikoéw PLC.

COM - modut komunikacyjny (dodatkowe interfejsy komunikacyjne, np. CAN).

CPU - jednostka centralna systemu (moze posiada¢ wbudowany modut wejs¢/wyjsc), zwana
w dokumentacji rowniez jednostka gtéwna.

/0 - modut wejsé/wyjsé, zwany w dokumentacji rowniez modutem we/wy.

Program klienta - program klienta uruchamiany przez CPU w celu wykonania operacji
przewidzianych przez klienta.

System — CPU wraz z modutami.

Symbol Znaczenie

Informacje dotyczace bezpieczenstwa uzytkowania.

Nie stosowanie sie do ostrzezen lub uwag oznaczonych tym symbolem moze by¢ przyczyng
wypadku, uszkodzenia lub zniszczenia urzadzenia.

Informacje szczegélnie istotne do poprawnego dziatania urzadzenia lub aplikacji.

Nie stosowanie sie do zalecen lub wskazan moze spowodowac niezamierzony stan lub
sytuacje.

Wskazowki, przydatne informacje.

Produkty objete dyrektywga WEEE. Oznaczenie informuje, ze produktu nie nalezy wyrzucac
razem z odpadami komunalnymi. Wyroby z takim znakiem moga zawiera¢ niebezpieczne
elementy i by¢ szkodliwe dla zdrowia i $rodowiska.

I5¢ O = =

Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny oznaczony tym symbolem nalezy zbieraé
selektywnie. Odpady tego rodzaju wymagaja specjalnej formy przetwarzania, odzysku,
recyklingu oraz specjalnego unieszkodliwiania, czym zajmuja sie uprawnione do tego
wyspecjalizowane podmioty.

Symbol recyklingu oznaczajacy, ze produkt nadaje si¢ do ponownego przetworzenia.
Opakowania z takim oznaczeniem nalezy segregowac i w zaleznosci od materiatu, z ktérego
zostaty wykonane, wyrzuca¢ do odpowiednich pojemnikow.

‘

Naniesienie znaku CE na wyrob potwierdza, ze spetnia on wszystkie wymagania dyrektyw
Nowego Podejscia i Rozporzadzen Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawach oznakowania
CE, oraz ze przeprowadzono peten proces oceny zgodnosci.

N
Mm




A
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Bezpieczenstwo

Podstawowe wymagania i bezpieczenstwo uzytkowania

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikte z niewtasciwego
zainstalowania, nieutrzymywania we wtasciwym stanie technicznym oraz
uzytkowania urzadzenia niezgodnie z jego przeznaczeniem.

Instalacja urzadzenia powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany personel
posiadajacy uprawnienia wymagane do instalacji urzadzen elektrycznych. Podczas
instalacji nalezy uwzgledni¢ wszystkie lokalne wymogi ochrony. Na instalatorze
spoczywa obowiazek wykonania instalacji zgodnie z niniejszg instrukcja oraz
przepisami i normami  dotyczacymi bezpieczenstwa i kompatybilnosci
elektromagnetycznej wtasciwymi dla rodzaju wykonywanej instalacji.

Urzadzenie przed uzyciem nalezy skonfigurowa¢ (zaprogramowac) zgodnie
z wymaganym zastosowaniem. Niepoprawna konfiguracja moze spowodowac btedne
dziatanie prowadzace do uszkodzenia urzadzenia lub wypadku.

Urzadzenia sasiadujace i wspotpracujace powinny spetnia¢ wymagania odpowiednich
norm i przepisow dotyczacych bezpieczenstwa oraz (jezeli to konieczne) byc¢
wyposazone w odpowiednie filtry przeciwprzepieciowe i przeciwzaktdceniowe.

W systemach zbudowanych 2z uzyciem tego urzadzenia moze wystepowacd
niebezpieczne napiecie, ktére moze spowodowaé $miertelny wypadek. Przed
przystapieniem do instalacji lub rozpoczeciem czynnosci zwigzanych z wykrywaniem
uszkodzen (w przypadku awarii) nalezy bezwzglednie wytgczy¢ system przez
odtgczenie zrédta zasilania.

Jesli w rezultacie defektu pracy urzadzenia istnieje ryzyko powaznego zagrozenia
zwigzanego z bezpieczenstwem ludzi oraz mienia nalezy zastosowac¢ dodatkowe,
niezalezne uktady i rozwigzania, ktére takiemu zagrozeniu zapobiegna.

Nie nalezy podejmowac préb samodzielnego rozbierania, napraw lub modyfikacji
urzadzenia. Urzadzenie nie posiada Zzadnych elementow, ktére mogtyby zostaé
wymienione przez uzytkownika. Urzgdzenia w ktérych stwierdzono usterke musza
by¢ odtaczone i oddane do naprawy w autoryzowanym serwisie.

Urzadzenia nie nalezy uzywaé¢ w srodowisku zagrozonym wybuchem.

Urzadzenia nie nalezy uzywac¢ w strefach zagrozonych nadmiernymi wstrzgsami,
wibracjami, pytem, wilgocig, korozyjnymi gazami i olejami.

Urzadzenia nie nalezy uzywac¢ w miejscach charakteryzujacych sie duzymi wahaniami
temperatury oraz narazonych na oblodzenie lub kondensacje pary wodne;j.

Urzadzenia nie nalezy uzywaé w miejscach narazonych na bezposrednie
promieniowanie stoneczne i podczerwone.

Urzadzenie nalezy zabezpieczy¢ przed opadami atmosferycznymi i nadmierng
wilgocia.

Nalezy upewnié sie czy temperatura otoczenia urzgdzenia nie przekracza wartosci
dopuszczalnych. W takich przypadkach nalezy zastosowa¢ wymuszone chtodzenie
urzadzenia.

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w $rodowisku przemystowym i nie nalezy
uzywac go w srodowisku mieszkalnym lub podobnym.

Wykluczenia i niedozwolone obszary zastosowania

Urzadzenia nie sg przeznaczone do uzytku przy napieciu z zakreséw miedzy 50 V a 1 000 V
pradu przemiennego oraz miedzy 75 V a 1 500 V pradu statego oraz nie stanowi urzadzen
do zastosowan, jako:

Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferze wybuchowej
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Sprzet elektryczny o przeznaczeniu radiologicznym i medycznym
Czesci elektryczne dzwigdéw osobowych i towarowych

Liczniki energii elektrycznej

Wtyczki i gniazda do uzytku domowego

Urzadzenia sterujgce do ogrodzen pod napieciem

Zaktocenia radioelektryczne

Specjalistyczny sprzet elektryczny przeznaczony do wuzytku na statkach,
w samolotach oraz na kolei, spetniajgcy wymagania bezpieczenstwa ustalone przez
jednostki miedzynarodowe, w sktad ktérych wchodzg panstwa cztonkowskie

Specjalnie skonstruowane zestawy do przeprowadzania badan, przeznaczone
wytacznie do uzytku w tym celu w jednostkach badawczo-rozwojowych
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6. Opis systemu

Ambity Line™ to rodzina modutowych sterownikéw PLC. Rozwigzanie jest dedykowane do mikro
i matych aplikacji (do kilkudziesieciu wejsé/wyjs¢ pomiarowych) i taczy zalety rozwigzan
kompaktowych i modutowych. Jednostka centralna moze by¢ wyposazona we wbudowane
kanaty wejs¢/wyjs¢, w ilosci, ktora zaspokaja potrzeby wiekszosci matych systemow (obiekty
o charakterze skupionym, pracujace na kilku sygnatach pomiarowych i sterujacych, np.
mieszacze, fermentory, autoklawy, reaktory biochemiczne, zespoty filtrow, itp.). W miare potrzeb
system pozwala na swobodng rozbudowe, poprzez tatwe dodawanie kolejnych modutow
rozszerzen (tgcznie do 128 wejsé pomiarowych i wyjs¢ sterujacych).

Rozwigzanie znajdzie zastosowanie w typowych aplikacjach przemystowych (maszyny, linie
technologiczne, przemyst spozywczy i maszynowy, suszarnie, uktady kontroli jakosci) oraz
w rozwigzaniach zwigzanych z infrastrukturg techniczng i budynkowa (np. systemy transportowe,
wentylacji, odpylania, strefy czyste, oswietlenie, kottownie, wezty cieptownicze i wodociggowe).

6.1. Modutowos¢

Rodzina podzielona jest na 3 kategorie modutow:

e AL-CPU - jednostki centralne (moga posiada¢ wbudowany modut wejs¢/wyjsc)

e AL-10 — moduty wejs¢/wyjs¢ (analogowe, cyfrowe, licznikowe, czasowe, specjalne)

e AL-COM - moduty komunikacyjne (dodatkowe interfejsy komunikacyjne, np. CAN)
Moduty AL-CPU i AL-I0 montuje sie na szynie DIN. Jednostka AL-CPU umozliwia podtgczenie
i zasilenie do 10 modutow AL-10 poprzez specjalne ztgcza zamocowane we wnece szyny DIN.
Ztgcza te tworza jednoczesnie magistrale komunikacyjng dla systemu Ambity Line™. Takie
rozwigzanie pozwala wygodnie wpiac¢/wypia¢ modut bez demontowania magistrali.

Moduty AL-COM réwniez montuje sie na szynie DIN, jednak magistrala komunikacyjna i zasilajgca
jest w postaci ztaczy IDC (tzw. tasmowych).

Najwazniejszym elementem systemu jest jednostka centralna (AL-CPU). Kazdy system sktada sie
doktadnie z jednego AL-CPU oraz pewnej liczby modutéw AL-10 i AL-COM. System moze sktadac
sie z samego AL-CPU, jezeli uzytkownikowi zalezy tylko na wbudowanych interfejsach
komunikacyjnych (Modbus RTU i Ethernet).

Rola AL-CPU jest:

e wykonywanie programu uzytkownika

e komunikacja z modutami AL-10 i AL-COM

e komunikacja z innymi systemami za pomocg dostepnych interfejsow komunikacyjnych

e o0golnie pojete zarzadzanie systemem
AL-CPU moze by¢ wyposazony w wewnetrzny modut I/O, tozsamy z modutami z kategorii AL-10.
Warianty mozliwych modutéow AL-10, dostepne jako moduty wewnetrzne CPU (wbudowane),
w zestawieniach i specyfikacjach sg wyszczegélnione dodatkowym oznaczeniem/sufiksem
i” (,i” od ang. internal).

”I

Taka kompaktowa konstrukcja pozwala na zmniejszenie kosztu systemu i realizacje prostych
projektow, wymagajacych podstawowych interfejsow komunikacyjnych i kilku wejs¢/wyjsc,
za pomocg jednego urzadzenia. Posiadanie wewnetrznego modutu AL-10 nie wyklucza dotaczania
do CPU innych modutéw i tatwej rozbudowy systemu.

6.2. Systematyka i nazewnictwo

Nazewnictwo modeli:
AL-(a)-(b).(c)(i)

AL — Ambity Line™
(a) - kategoria modutu: CPU, 10, COM
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(b) - nazwa grupy
Okresla ogdlng charakterystyke modutéw nalezgcych do grupy.
Przyktadowo:

AL-10-A to grupa modutéw z nieizolowanymi wej. analogowymi (napiecie, prad),
wej. cyfrowymi i wyj. cyfrowymi.

(c) = numer wariantu wykonania
Okresla liczbe kanatéw i funkcjonalnosci poszczegélnosci kanatdw.
Przyktadowo:

AL-10-A.10i — 8 kanatow, kazdy w petni konfigurowalny (wej. napieciowe/ pradowe/cyfrowe,
wyj. cyfrowe), modut wewnetrzny

AL-10-A.36 — 12 kanatdéw (6 jako tylko wej. pradowe, 6 jako tylko wyjscie cyfrowe), modut
zewnetrzny

(i) — sufiks ,i” okresla czy jest to modut wewnetrzny (wystepuje jako dodatkowe oznaczenie
modutow AL-10 wewnetrznych — umieszczanych w jednej obudowie z CPU)

Opis modutow:

AL-CPU
Grupa: Opis:
M Lokalny interfejs uzytkowania (OLED 0,9”, 6 przyciskow)
2x Modbus RTU, 1x Ethernet, 1x USB OTG, 1x microSD
Rozmiar programu do 2 MB, pamie¢ danych ~4 MB
AL-IO
Grupa: Opis:
A Nieizolowany modut analogowo-cyfrowy

Wejscia analogowe pragdowe: zakresy nominalne 0-20mA
Wejscia analogowe napieciowe: zakresy nominalne 0-10V, 0-24V

Wejscia cyfrowe (zrealizowane jako pomiar napiecia; pozwala to ustawi¢ prog
i histereze): zakresy nominalne 0-24V

Wyjscia cyfrowe: OC (active low) 100mA

Zestawienie modutéw AL-CPU-M:

Model: Modbus RTU Modbus RTU USB OTG microSD Ethernet Lokalny
(izolowany) (nieizolowany) interfejs
uzytkownika
AL-CPU-M.1-x.yyi 1 1 1 1 1 TAK
AL-CPU-M.2-x.yyi - 1 1 1 1 TAK
Xyy - grupa i wariant wbudowanego modutu AL-I0; xyy = 0.00 oznacza brak modutu wbudowanego.

Przyktady: AL-CPU-M.2-0.00i, AL-CPU-M.2-A10i.

Kazdy AL-CPU posiada w standardzie:
e lokalny interfejs uzytkownika (wyswietlacz OLED, przyciski)
e 1Ix interfejs do komunikacji z modutami AL-10
e 1x USB OTG (komunikacja z programem AL Utility™; obstuga pamieci USB)
e 1x microSD (pamie¢ do wymiany plikéw; pamieé na rejestracje danych procesowych')
e 1x Ethernet (TCP/IP; do komunikacji z AL Utility™?)

-

Funkcjonalnos¢ obecnie niedostepna. Zostanie dodana w przysztosci.
W przysztosci rozbudowa o dodatkowe protokoty przemystowe, np. Modbus TCP.

N
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e 1x Modbus RTU (master/slave) nieizolowany

AL-CPU mozna wyposazy¢ dodatkowo w:
¢ 1x Modbus RTU (master/slave) izolowany

Zestawienie modutéw AL-IO-A:

Uniwersalne Dedykowane
Model: | “arant oo | AWDU e pipo | AI(DD - DI DO
i kanalow DO (napieciowe) | (pradowe)
AL-10-A.10 TAK 8 8
AL-I0-A.11 TAK 8 8
AL-I0-A.12 TAK 8 8
AL-I0-A.13 TAK 8 8
AL-I0-A.14 TAK 8 4 4
AL-IO-A.15 TAK 8 4 4
AL-IO-A.16 TAK 8 4 4
AL-10-A.17 TAK 8 8
AL-I0-A.18 TAK 8 8
AL-I0-A.19 TAK 8 8
AL-10-A.30 NIE 12 12
AL-10-A.31 NIE 12 12
AL-10-A.32 NIE 12 12
AL-10-A.33 NIE 12 12
AL-I0-A.34 NIE 12 6 6
AL-10-A.35 NIE 12 6 6
AL-IO-A.36 NIE 12 6 6
AL-10-A.37 NIE 12 12
AL-10-A.38 NIE 12 12
AL-10-A.39 NIE 12 12

Tabela: Liczba i typy sygnatow w danym modelu urzadzenia.

Legenda:

Uniwersalne (U), oznacza, ze dany kanat moze zosta¢ ustawiony do pomiaru przynajmniej 2 roznych
typow sygnatdw, np. pradowe lub napieciowe.

e AlI/DI/DO - wejscia analogowe (napieciowe lub pradowe) lub wejscia i wyjscia cyfrowe
e Al/DI - wejscia analogowe (napieciowe lub pradowe) lub wejscia cyfrowe
e DI/DO - wejscia i wyjscia cyfrowe

Dedykowane, oznacza, ze dany kanat jest specjalizowany do pomiary konkretnego typu sygnatu,
np. pradowego, przy czym kanaty napieciowe zawsze moga stuzy¢ jako wejscie cyfrowe.

e Al (DI) (napigciowe) - wejscia analogowe (tylko napieciowe) lub wejscia cyfrowe; (DI) oznacza,
ze mozna go uzywac jako wejscia cyfrowego

e Al (pradowe) - wejscia analogowe (tylko pradowe)

e DI - wejscia cyfrowe

e DO - wyjscia cyfrowe
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Zakresy pracy:

* Al (DI) (napieciowe): zakresy nominalne 0-10V, 0-24V

e Al (pradowe): zakresy nominalne 0-20mA

e DI (zrealizowane jako pomiar napiecia; pozwala to ustawié¢ prog i histereze): zakresy nominalne 0-
24V

¢ DO: OC (active low) 100mA

#7 = modut jest rowniez dostepny jako wewnetrzny modut AL-10 (sufiks ,,i”; przyktadowo AL-10-A.10> AL-CPU-
M.1-A.10i)

Roznica pomiedzy wariantem zawierajagcym Al (DI), wykorzystywanym na potrzeby wejsé¢ cyfrowych,
a wariantem zawierajagcym samo DI, jest taka, ze Al (DI) posiada precyzyjne i poddane kalibracji
komponenty w celu doktadnego pomiaru sygnatu napieciowego. Wariant z samym DI ma tylko zgrubna
doktadnos¢ (kilka procent).

6.3. Konfigurowalne kanaty we/wy

Cecha wyrodzniajaca rodzine Ambity Line™ jest posiadanie w ofercie modutéw AL-10
z konfigurowalnymi kanatami. Kanaty konfigurowalne, w odrdéznieniu od dedykowanych, moga
pracowa¢ w roéznych trybach - w zaleznosci od potrzeb moze to byé wejscie pradowe
lub napieciowe, jak réwniez wejscie lub wyjscie cyfrowe. Jest to swego rodzaju uniwersalny kanat
wejsciowy/wyjsciowy.

W  grupie modutow wejsé/wyjsé AL-I0-A (moduty wejs¢ analogowych pradowych
lub napieciowych i wejsé/wyjsé cyfrowych) mozna znalez¢ warianty, w ktorych wszystkie kanaty
sg konfigurowalne w petnym zakresie typdéw dostepnych dla pozostatych modutéw. Modut taki
moze zastgpi¢ dowolny inny wariant z tej samej grupy produktowej (AL-10-A). Dzieki takiemu
podejsciu, uzytkownik, ktéry zbudowat system z modutéw z kanatami dedykowanymi (mniejszy
koszt uruchomienia instalacji), nie musi posiada¢ duzej liczby modutdéw na wypadek awarii
(typowo przynajmniej po jednej zapasowej sztuce kazdego wariantu modutu). Wystarczy posiadac
jedna lub dwie sztuki modutéw z kanatami w petni konfigurowalnymi. Dzieki temu, w przypadku
awarii, inzynier utrzymania ruchu bedzie dysponowat odpowiednim modutem zapasowym. Takie
podejscie zmniejsza ryzyko przestoju, skraca czas naprawy, a jednoczesnie znacznie ogranicza
naktady na stan magazynowy czesci zamiennych.



[Strona 112146 |
v1.0.1.20230415

7. Charakterystyka ogélna CPU

71. Ogdlny widok i opis czesci
O Modele w zaleznosci od wariantu wykonania moga sie rozni¢ w wygladzie. Przedstawiona
- wizualizacja dotyczy wariantu ze wszystkimi interfejsami i wbudowanymi modutami

pomiarowymi.

|

1  Przycisk przywracania ustawien
T \ fabrycznych

2  Ztgcze Ethernet

3 Ztacze Modbus 1 (nie izolowany)

: 4
7

Ztacze Modbus 2 (izolowany) —
wystepuje w wersji wykonania M.1.

Gniazdo karty mikroSD

Gniazdo USB-OTG (mikro AB)
Klawiatura lokalna

Wyswietlacz lokalny (OLED 128x64)

Ztacze kanatéw 1-2 wbudowanego
modutu we/wy

© 00 N o O

10 Ztacze kanatéw 5-6 wbudowanego
modutu we/wy

Poz. 9-10 nie wystepuja w modelach bez
wbudowanego modutu we/wy

Rys. 1. Widok jednostki gtownej z przodu od gory

15 | 11 Ztacze kanatéw 3-4 wbudowanego
| modutu we/wy
=

]
]
LB

1

12 Ztacze kanatow 7-8 wbudowanego
| modutu we/wy
!'I :'J' 14 Poz. 11-12 nie wystepujga w modelach bez
= iR wbudowanego modutu we/wy
) — q.% 13 Ztacze zasilania
N J, 14 Zatrzask szyny DIN
) =] 15 Ztgcze magistrali szynowej DIN
N /]
1] | —
. E]BE]?'
] !

Rys. 2. Widok jednostki gtownej z tytu od dotu
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7.2. Dane techniczne

Zasilanie:

Napiecie

Pobdr pradu

Zrédto zasilania

Zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wewnetrzne zabezpieczenie przed przecigzeniem
Zasilanie awaryjne

22..24..26 VDC

Typowo 150mA @24V (maks. 250mA)

Zewnetrzny zasilacz stabilizowany

TAK

TAK (1,5A)

TAK — zewnetrzny akumulator 12V 1,2Ah; wbudowana
tadowarka

tadowanie pradem 150mA, gdy zasilanie jest w
normalnym zakresie

Procesor, pamie¢, wydajnosé:

Procesor
Rozmiar programu uzytkownika

Pamie¢ danych uzytkownika

Rozmiar danych typu RETAIN

Obstugiwana liczba wejs¢/wyjsé

Konfigurowalny czas cyklu programu

ARM Cortex-M7 200MHz

Do 2 MB

Przechowywany w wewnetrznym systemie plikow

128 kB MCU SRAM (szybka; tylko stos i dane programu)
4 MB SDRAM (wspotdzielona miedzy kodem a danymi)
0,25 MB (zapisywane w wewnetrznym systemie plikdéw
podczas zatrzymywania programu uzytkownika i
przywracane podczas uruchamiania programu
uzytkownika)

Wynika z zastosowanych modutéw. CPU umozliwia
podtaczenie do 10 modutdéw 1/0, uzyskujac do 128
obstugiwanych wejsé/wyjs¢ (wbudowane we/wy 8
kanatow + 10x zewn. modut 12-kanatowy)

50..1000ms

Interfejsy:

Modbus RTU izolowany
(wystepuje w wersji wykonania M.1)

Modbus RTU nieizolowany

Ethernet
Lokalny interfejs uzytkownika

USB-0OTG

microSD

AL-10-bus

Tryby pracy: master, slave

Predkos¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200

Wytrzymatos¢ izolacji: 1zolacja podstawowa; Vmax
560Vrms; Napiecie testu 2500Vrms@1min

Tryby pracy: master, slave

Predkos¢ transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200

10/100 Base-T

Wyséwietlacz OLED 128x64 pikseli, monochromatyczny
biaty

6 przyciskéw

Typ gniazda microUSB

W trybie HOST: obstuga pamieci USB (przenoszenie
danych z/do AL-CPU); obstugiwane formaty: FAT32

W trybie DEVICE: komunikacja z komputerem (program
AL Utility™)

Obstuga karty pamieci przeznaczonej do rejestracji
danych oraz przenoszenia danych z/do AL-CPU
Obstugiwane formaty: FAT32

Magistrala systemowa do komunikacji z modutami AL-10
(RS-485 z dedykowanym protokotem komunikacyjnym)

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow
Typ sygnatu

0 albo 8 (w zaleznosci od wariantu wykonania)

W zaleznosci od wariantu wykonania, typ i zakres
pomiaru dla CPU jest tozsamy ze specyfikacjami
modutéw AL-10 im odpowiadajacych (przyktad: AL-CPU-
M.1-A.10i - AL-10-10)
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Montaz:

Rodzaj montazu
Sposdéb montazu

Wymiana lub rozbudowa
taczenie modutow

Szyna DIN, Typ O, 35 mm

Wbudowane zatrzaski (typu przytéz i docisénij), bez
koniecznosci dodatkowych uchwytéw lub adapteréow
Bezposrednio na szynie DIN

Za pomoca ztacza magistralowego, tworzacego
magistrale komunikacyjna i zasilajaca, instalowanego
wewnatrz szyny DIN (nie wymaga okablowania)

Obudowa:

Stopien ochrony

Materiat wykonania

Klasa palnosci i bezpieczenstwa pozarowego
Kolor

Wymiary (bez wtykdéw)

Wymiary (z wtykami)

IP 20/DIN EN 60529

Poliamid (PAG6)

UL 94 VO

Jasny szary RAL 7035 (wtyki zielone)
35 x99 x 114,5 mm (S x W x G)

35 x 109 x 114,5 mm (S X W x G)

Zaciski wejsc¢/wyjs¢:

Typ
Raster
Otwér @ / wymiary pinéw

Terminal block roztagczne, ztgczki $rubowe, jednosekcyjne
50 mm

max. przekrdj przewodow przytaczeniowych 2,5 mm2/
max. srednica przewoddéw 2,0 mm

Dtugos¢ zdejmowania izolacji 7 mm
Rodzaj sruby M3
Warunki uzytkowe:

Zakres temp. 0... +55°C
Wilgotnos¢ maks. 85%
Transport i przechowywanie:

Zakres temp. -20... +70°C
Wilgotnosé maks. 85%

Opakowanie jednostkowe
Ilo$¢ sztuk w opakowaniu
Wymiary opakowania

Pudetko karton fasonowy
1
118 x 80 x 140 mm (S x W x G)

Kraj pochodzenia PL
Zgodnoscil/certyfikaty:

Znak CE TAK
Ocena RoHS TAK
Ocena REACH TAK
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8. Charakterystyka ogélna modutéw 1/0

8.1. Ogodlny widok i opis czesci
O Modele w zaleznosci od wariantu wykonania moga sie rézni¢ w wygladzie. Przedstawiona
s wizualizacja dotyczy wariantu modutu 12 kanatowego.

1  Przycisk przywracania ustawien
fabrycznych

2  Ztacze kanatow 9-10

Poz. 2 nie wystepuje w modelu 8-
kanatowym

3  Ztacze kanatow 5-6
Ztacze kanatow 1-2
Dioda LED statusu

Ztacze kanatow 3-4

~N o o p

Ztacze kanatéw 7-8
8 Ztacze kanatéw 11-12

Poz. 8 nie wystepuje w modelu 8-
kanatowym

9  Zatrzask szyny DIN
10 Ztacze magistrali szynowej DIN

Rys. 3. Widok modutu 12-kanatowego (po lewej z przodu od
£0ry, po prawej z tytu od dotu)

8.2, Dane techniczne
Zasilanie:
Napiecie 22..24..26 VDC
Pobér pradu Typowo 25mA @24V (max 50mA)
Zrédto zasilania Z magistrali systemowej
Zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji TAK
Wewnetrzne zabezpieczenie przed przecigzeniem TAK (100mA)

Komunikacja:

Rodzaj interfejsu AL-10-bus - Magistrala systemowa do komunikacji z
modutami AL-10 (RS-485 z dedykowanym protokotem
komunikacyjnym)

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow 8 albo 12 (w zaleznosci od wariantu wykonania)
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Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Szybkos$¢ pomiaru
Wejscia pradowe:

zakresy pracy

impedancja wejsciowa

doktadnos¢

stabilnos¢ temp.

ochrona nadpradowa

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wejscia napieciowe:

zakresy pracy

impedancja wejsciowa

doktadnosc¢

stabilnos¢ temp.

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wejscie cyfrowe (zrealizowane jako pomiar napiecia):

zakresy pracy

impedancja wejsciowa

doktadnos¢

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji
Wyjscia cyfrowe:

typ

maksymalne napiecie

maksymalny prad

impedancja w stanie rozwarcia

impedancja w stanie zwarcia

zabezpieczenie przed przecigzeniem

zabezpieczenie przed zmiang polaryzacji

W zaleznosci od wariantu wykonania, zgodnie z
zestawieniem modutéw AL-IO

NIE

NIE

min. 10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

0-20mA (maks. 0-24mA)

~100 Ohm

0.15% zakresu nominalnego

0.01%/°C

TAK

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

0-10V (maks. 0-11V)

0-24V (maks. 0-28V)

~100 kOhm

0.15% zakresu nominalnego

0.01%/°C

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

0-24 V

~100 kOhm

5% zakresu nominalnego

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

OC (active low) (tranzystor N-MOSFET)

30V

100mA

~100 kOhm

~5 Ohm

TAK (100 mA)

NIE (zmiana polaryzacji grozi uszkodzeniem kanatu)

Montaz:

Rodzaj montazu
Sposéb montazu

Wymiana lub rozbudowa
taczenie modutow

Szyna DIN, Typ O, 35 mm

Wbudowane zatrzaski (typu przytéz i docisnij), bez
koniecznosci dodatkowych uchwytéw lub adapteréow
Bezposrednio na szynie DIN

Za pomoca ztacza magistralowego, tworzacego
magistrale komunikacyjna i zasilajaca, instalowanego
wewnatrz szyny DIN (nie wymaga okablowania)

Obudowa:

Stopien ochrony

Materiat wykonania

Klasa palnosci i bezpieczenstwa pozarowego
Kolor

Wymiary (bez wtykow)

Wymiary (z wtykami)

IP 20/DIN EN 60529

Poliamid (PA66 FRIANYL® A3 RVO)
UL 94 VO

Jasny szary RAL 7035 (wtyki zielone)
17,5 x 99 x 14,5 mm (S x W x G)

17,5 x 109 x 14,5 mm (S x W x G)

Zaciski wejsé/wyjs¢:

Typ
Raster
Otwor @ / wymiary pinéw

Terminal block roztagczne, ztaczki sSrubowe, jednosekcyjne
50 mm

max. przekrdj przewodow przytaczeniowych 2,5 mm2/
max. srednica przewoddéw 2,0 mm

Dtugos$¢ zdejmowania izolacji 7 mm
Rodzaj sruby M3
Warunki uzytkowe:

Zakres temp. 0... +55°C
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Wilgotnos$c maks. 85%
Transport i przechowywanie:

Zakres temp. -20... +70°C
Wilgotnos¢ maks. 85%

Opakowanie jednostkowe
Ilos¢ sztuk w opakowaniu
Wymiary opakowania

Kraj pochodzenia

Pudetko karton fasonowy

1

118 x 80 x 140 mm (S x W x G)
PL

Zgodnosci/certyfikaty:

Znak CE TAK
Ocena RoHS TAK
Ocena REACH TAK
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9. Pierwsze kroki

9.1. Przygotowanie do instalacji

i@ Po wyjeciu urzadzenia z opakowania, nalezy sprawdzi¢ jego stan techniczny zwracajgc
szczegblng uwage na uszkodzenia mechaniczne, w tym wszelkie pekniecia i ubytki obudowy,
utamane lub wygiete wyprowadzenia ztacz, a takze ewentualne drobne przedmioty
przemieszczajgce sie swobodnie wewngtrz lub wypadajace z urzadzania. Zabrania sie
korzystania z urzadzania uszkodzonego, a w przypadku stwierdzenia jakiejkolwiek usterki lub
nieprawidtowosci nalezy =zaprzesta¢ uzytkowania wurzadzania i skontaktowaé sie

ze sprzedawca.

W opakowaniu znajduje sie urzadzenie, wtyki, ztacze magistralowe do tgczenia modutdw,
skrocona instrukcja.

Wtyki mozna wmontowaé¢ w urzadzenie zaréwno przed montazem na szynie DIN,
jak i po montazu (w zaleznosci od potrzeb i podzniejszego dogodnego dostepu do urzadzenia
i okablowania).

Front urzadzenia zabezpieczony jest przezroczysta klapka ochronna. Klapke odchyla sie od dotu
(zawias klapki jest w gornej czesci).

9.2, Montaz na szyne, magistrala, tgczenie modutow

A *  Wszystkie podiaczenia nalezy wykonywac przy wylagczonym napiegciu zasilania.

@ ®* Do poprawnego dziatania magistrali konieczne jest wykonanie potaczenia wszystkich
Linii.

®* Nie dopuszcza sie podtgczania do magistrali urzgdzen innych niz Ambity Line™, zadnych
zewnetrznych Zzrodet i/lub  odbiornikow zasilania, a takze terminacji szyny
komunikacyjnej w sposdéb inny niz zaleca producent.

*  Przy montazu nalezy uwzglednia¢ otoczenie i warunki pracy okreslone dla urzgdzenia
w specyfikacji.

Urzadzenia serii Ambity Line™ przeznaczone sg do montazu na szynie DIN. W tylnej czesci
odbudowy znajduja sie odpowiednie zaczepy i zatrzaski do poprawnego ich zamocowania.

W tylnej czesci obudowy widoczne sg wyciecia umozliwiajagce dostep do stykow magistrali
komunikacyjnej (instalowanej w szynie DIN, patrz: rysunek 2 punkt 15 i rysunek 3 punkt 10) -
do pél kontaktowych na PCB. Magistrala komunikacyjna umozliwia rozszerzanie jednostki gtownej
o dodatkowe moduty we/wy, zapewniajac ich zasilanie i transmisje danych. Pojedyncza jednostka
gtdwna moze zosta¢ rozbudowana o maksymalnie 10 modutdéw, co pozwala uzyskac¢ tacznie
do 128 wej$¢ pomiarowych i wyjs¢ sterujgcych.

tatwy montaz i rozbudowe systemu utatwiajg wbudowane zatrzaski (typu przytoz i docisnij), bez
koniecznosci dodatkowych uchwytéow lub adapterow. Montaz, wymiane lub rozbudowe mozna
wykonywac¢ bezposrednio na szynie DIN. Poszczegdlne moduty taczone sg za pomoca ztacza
magistralowego, tworzgcego magistrale komunikacyjng i zasilajaca, instalowanego wewnatrz
szyny DIN (nie wymaga okablowania).

Wszystkie wejscia i wyjscia wyposazono w roztgczne terminal bloki.

Obudowa zostata wykonana z wysokogatunkowego tworzywa Poliamid PAG66, charakteryzujacego
sie wysoka odpornoscia mechaniczng i fizyczng, przy zachowaniu elastycznosci, co zmniejsza
ryzyko uszkodzenia produktu przy jego montazu.



Strona 18 z 46

i

v1.0.1.20230415

Montaz ztagcza magistralowego

Jezeli konfiguracja systemu przewiduje zewnetrzne moduty we/wy lub dalsza rozbudowe,
pierwszym etapem montazu jest wpiecie w szyne DIN ztacza magistralowego (ztacze
znajduje sie w zestawie), jak przedstawiono na rysunku 4. Dla potaczenia jednostki gtdwnej
z zewnetrznym modutem we/wy wykorzystujemy 2 ztacza magistralowe (jedno dotaczone
do jednostki gtéwnej, drugie do modutu we/wy - oba ztgcza sa takie same, mozna stosowacd
zamiennie). Ztacza wsuwamy w siebie.

System rozbudowujemy w moduty we/wy od lewej do prawej patrzac od przodu zestawu
(jednostka gtowna, nastepnie zewnetrzne moduty we/wy).

Nastepnie montujemy poszczegoélne urzadzenia systemu, wpinajac je w przygotowane ztgcza
magistrali. Ztgcza magistrali nalezy wpig¢ w widoczne w tylnej czesci obudowy wyciecia
(patrz: rysunek 2 punkt 15 i rysunek 3 punkt 10).

Jezeli jednostka gtowna nie bedzie rozbudowana o zewnetrzne moduty we/wy, jednostke
gtdwng montujemy bezposrednio na szynie DIN, z pominieciem ztgcza magistralowgo.

Rys. nr 4. Instalacja ztacza magistralowego w szynie DIN

Montaz modutow

Urzadzenie przyktadamy do szyny DIN pod katem, tak by gérna krawedz szyny DIN zostata
zahaczona przez plastikowy zaczep znajdujacy sie w urzadzeniu. Urzadzenie nalezy docisngé
do szyny DIN, tak by metalowy zatrzask automatycznie objgt dolng krawedz szyny DIN
(ztacze magistralowe wpina sie w urzadzenie samoczynnie).

Rys. 5. Montaz modutdw na szynie DIN
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Demontaz modutow

W celu zdemontowania urzadzenia, nalezy wytaczy¢ zasilanie i roztgczy¢ potaczenia
z zaciskami wejsé/wyjéé (wtyki), jezeli sg podtaczone. Zeby zdjaé urzadzenie z szyny DIN,
nalezy odciggna¢ metalowy zatrzask (wtozy¢, najlepiej ptaski srubokret, w oczko blokady
i odciggnat je w dot).

BlilililililililQ BlilililililililS

Rys. 6. Demontaz modutdow na szynie DIN

Montaz i demontaz wtykéw

W celu montazu wtyki, nalezy je wsuna¢ w gniazdo i docisnggé.

W celu demontazu wtyki, nalezy w otwoér oczka blokady wtozy¢ ptaski srubokret,
a nastepnie poluzowang wtyke, delikatnie wyciagnac z gniazda.

W $rodkowej czesci wtyki, tuz nad wyjsciem wtyki z obudowy, znajduje sie otwdr oczko
blokady zacisku, utatwiajgce jej demontaz.

Okablowanie

Instalacja elektryczna systemu powinna by¢é wykonana przez odpowiednio
wykwalifikowane osoby.

Wtasciwy sposob utozenia przewoddéw oraz sposob ich zarabiania sg istotne dla
minimalizacji ryzyka powstawania zaktocen i przestuchdéw oraz unikniecia zwaré
pomiedzy sygnatami i innych trudnych do wykrycia uszkodzen.

Dla uzyskania mozliwie najlepszego rezultatu, na koncach przewodow potgczeniowych
zaleca sie stosowac tulejki o srednicy dostosowanej do przekroju przewodu.

W przypadku potrzeby potaczenia 2 lub wiecej przewodow w jednym zacisku, nalezy
zastosowac tulejke o wiekszej $rednicy, z odpowiednio uksztattowang ostona.

Dla unikniecia ryzyka korozji elektrochemicznej, zaleca sie unika¢ cynowania koncowek
przewodow mocowanych w zaciskach.

Otwor @ / wymiary przewodow: max. przekroj przewoddw przytgczeniowych 2,5 mm2/
max. $rednica przewoddéw 2,0 mm,

Dtugos¢ zdejmowania izolacji: 7 mm.

Rodzaj sruby: M3.

Max. moment obrotowy przy dokrecaniu ztgczy $rubowych 0,5 Nm.
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Na rysunku 7 przedstawiono zalecany sposob przygotowania przewodow, jej diugos¢ oraz
maksymalna $rednice, jakg mozna zastosowac w urzadzaniu.

-
=l

-
-

6-7 mm

AAE " @22 -

max. 2 mm

Rys. 7. Sposob zarabiania przewodow przed ich

instalacja we wtykach przytaczeniowych Rys. 8. Ogolny widok i wymiary wiykow

9.3. Podlaczenie zasilania i akumulatora

i@ Wszystkie moduty serii Ambity Line™ wyposazone sg w dodatkowy styk, ktory zapewnia

pewne potaczenie ich do linii PE poprzez szyne DIN. W przypadku instalacji szyny DIN

w szafce metalowej, nalezy zapewni¢ prawidtowe uziemienie catej szafki oraz szyny.

W przypadku instalacji szyny DIN na podtozu nieprzewodzacym (np. w skrzynce rozdzielczej

wykonanej z plastiku), nalezy zapewni¢ poprawne uziemienie szyny DIN poprzez wykonanie
dedykowanego potgczenia do linii PE przewodem o odpowiednim przekroju.

Ztacze zasilania urzadzania znajduje sie w dolnej czesci obudowy po jego lewej stronie (patrz rys.
2, poz. 13). Cho¢ jednostka gtowna zabezpieczona jest przed odwrotng polaryzacjg zasilania,
nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowe jej podtaczenie, gdyz w niektorych przypadkach moze
nastgpi¢ przypadkowe wysterowanie obiektu sterowanego, uszkodzenie przetwornika
pomiarowego, a w konsekwencji nawet uszkodzenie toru we/wy w module 1/0. Podstawowym
rodzajem zasilania jest zasilacz pradu statego 24V DC. Wydajnos$¢ pradowa zasilacza powinna byé
dobrana odpowiednio do ilosci i typu modutéw we/wy zastosowanych w systemie. Przewidywane
maksymalne obcigzenie zasilacza nalezy obliczy¢ sumujac pobor wszystkich odbiornikéw
zasilanych z tego zasilacza.

Zgodnie z parametrami technicznymi dla jednostki gtownej nalezy przyja¢ maksymalny pobor
250mA oraz dla uproszczenia po 100mA na kazdy zewnetrzny modut 1/0 (mimo, ze typowo moga
pobiera¢ mniej pradu). Zatem tacznie dla systemu ztozonego z jednostki gtéwnej
i 10 zewnetrznych modutéw 1/0, pobdr maksymalny moze wynies¢ 1.25A (nie liczac zasilania
wyj$¢ pradowych).

Dobrg praktyka jest stosowanie zasilacza z minimum 10% zapasem wydajnosci pradowej
w stosunku do obliczonej sumy wszystkich obcigzen. Zatem do zasilania systemu
z 10 zewnetrznymi modutami 1/0, zaleca sie przyja¢ zasilacz o wydajnosci co najmniej 1.5A
(nie liczac pradu niezbednego dla wyj$¢ pradowych).

W przypadku zasilania pasywnych wyj$¢ pragdowych z tego samego zrddta, nalezy przyjaé pobdr
25mA na kazde wyjscie. Zatem zasilenie 20 wyjs¢ pradowych, wymaga co najmniej 0.5A
wydajnosci zasilacza.

Zasilanie sygnalizatorow, zewnetrznych przekaznikow i stycznikow wymaga indywidualnego
podejscia i analizy parametréw na podstawie danych podanych przez ich producentéw.

oraz uktadéw wykonawczych, nie wolno zasila¢ bezposrednio z akumulatora ani
z zacisku BAT+ jednostki gtownej, gdyz moze spowodowac¢ to uszkodzenie tych
elementéw i akumulatora.

@ *  Zainstalowanych w systemie przetwornikéw, wyj$¢ pradowych, uktadéw sygnalizacyjnych
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Podtaczenie zasilania jednostki gtéwnej wykonac nalezy zgodnie ze schematem przedstawionym
na rysunku 9.

__GND
B e
2T MAIN é
3 <

?_ = _ ' ?_ = Akumulator ;

l  Zasilacz S kwasowo-ofowiowy

24vDC : 12V 1.2Ah ;

Rys. 9. Schemat podtaczenia zasilania i akumulatora (niewymagany)

Jednostki gtéwne posiadajg osobny uktad umozliwiajgcy podtaczenie zrédta zasilania awaryjnego
w postaci zewnetrznego akumulatora kwasowego 12V 1.2Ah oraz wbudowany uktad tadowarki
stato-napieciowej (13.6V) o wydajnosci 100mA. Podtgczenie akumulatora nie jest wymagane
do poprawnej pracy systemu, a w przypadku jego zastosowania nalezy wykona¢ to zgodnie
ze schematem przedstawionym na rysunku 9.

Zasilanie awaryjne w swojej podstawowej funkcji umozliwia, w momencie utraty zasilania
gtdéwnego, bezpieczne zatrzymanie systemu, zapis parametréw pracy i stanu sterowanego
obiektu oraz przestanie odpowiednich powiadomienn do systemu nadrzednego, np. za pomocg
interfejsu Ethernet. Zasilanie awaryjne dostarczane jest réwniez do modutéw I/O umozliwiajac
ich nieprzerwang komunikacje z jednostka gtéwna.

9.4. Magistrale RS-485 (Modbus RTU)

Jednostki gtowne wyposazone sg w 1 lub 2 wbudowane interfejsy RS-485 przesytajace dane
z wykorzystaniem protokotu Modbus RTU. Interfejs numer MB1 jest nieizolowany galwanicznie,
a jego linia GND jest na tym samym potencjale, co masa zasilania. Interfejs numer MB2, dostepny
tylko w wariantach wykonania CPU M.1, posiada izolacje galwaniczng. Obydwa interfejsy moga
pracowac¢ w trybach zarébwno MASTER, jak i SLAVE.

Parametry warstwy tacza danych (szybkos$¢ transmisji, dtugosé stowa danych, ilo$¢ bitéw startu,
stopu, rodzaj parzystosci), jak i podstawowe parametry warstwy sieciowej (tryb M/S, adres,
timeout i ilos¢ powtdrzen), mozna ustawi¢ z poziomu menu gtownego jednostki gtowne;.
Natomiast zestaw rejestréw Modbus dostepnych do zapisu/odczytu, jak i ich parametry,
zdefiniowac¢ nalezy w programie uzytkownika.

Podstawowy sposodb potaczenia jednostki gtdwnej do innych urzadzen za pomocg interfejsu RS-
485 przedstawia rysunek 10. Do wykonania potaczen zaleca sie stosowanie przewodu typu
skretka w ekranie (shielded TP) o impedancji falowej okoto 100 omow. Zalecenie to, jest
szczegolnie istotne w przypadku transmisji danych na wyzszych szybkosciach. W celu uzyskania
najlepszych parametrow przy potaczeniach zaleca sie zastosowanie rezystoréw terminujacych
(120 omdéw) na obydwu koncach sieci. W przypadku tgczenia w sie¢ wiecej niz 2 urzadzen, nalezy
zastosowa¢ ogolne zalecenia dotyczace interfejsu RS-485, w szczegoélnosci zachowac
architekture liniowa bez odgatezien.
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1 GND Ekranowana skretka lI:IZOR
2
3

120R e © © e © ©

GND B A GND B A

Urzadzenie Urzadzenie

zewnetrzne 1 zewnetrzne n

Rys. 10. Schemat podtaczenia CPU z urzadzeniami zewnetrznymi za pomoca interfejsu RS-485

9.5. Podtaczenie do komputera

Jednostki gtowne moga zostaé¢ podtgczone do komputera na kilka sposobdw, przy czym
zaleznosci od rodzaju interfejsu uzytego do komunikacji uzyskuje sie zrdéznicowane opcje
odczytu, zapisu lub konfiguracji, zgodnie z ponizsza tabelg poréwnawcza.

Podglad
aktualnych
Odczyt/Zapis wartosci Odczyt/Zapis
danych pomiarowych i programu
Rodzaj interfejsu udostepnianych ustawien uzytkownika z/do Petna konfiguracja
przez program sprzetowych zewnetrznej
uzytkownika wszystkich pamieci USB
kanatéw w
modutach we/wy
tacze Ethernet TAK TAK - TAK
tacze USB - TAK TAK TAK
t3cze RS-485 TAK - - -

W celu skonfigurowania urzadzenia (np. zatadowania programu uzytkownika i weryfikacji
dziatania modutéw we/wy), najlepiej jest potaczy¢ urzadzenie do PC wykorzystujac ztgcze
Ethernet.

Fabrycznie nowe urzadzenie ma ustawiony tryb nadawania adresu IP poprzez protokét DHCP.
W takim przypadku, bezposrednio po uruchomieniu urzadzenia, na jego wyswietlaczu lokalnym
pojawi sie informacja ,DHCP IP: 0.0.0.0”. W tym przypadku, po podtaczeniu uruchomionej
jednostki gtownej do sieci LAN z routerem, na ktéorym dostepna jest ustuga DHCP bez filtrowana
adreséw MAC, adres IP zostanie nadany automatycznie. Po okoto 4-5 sekundach od podtgczenia,
na wyswietlaczu lokalnym jednostki gtdéwnej pojawi sie informacja o nadanym mu adresie IP (np.
»IP:192.168.1.103").

W przypadku braku mozliwosci podtgczenia jednostki gtownej do sieci lokalnej z DHCP lub
koniecznosci podtaczenia jej bezposrednio do PC, istnieje mozliwos$¢ recznego skonfigurowania
ustawien interfejsu Ethernet w urzadzeniu. W tym celu nalezy wejs¢ do menu konfiguracyjnego
przyciskajac klawisz ENTER«, za pomoca przyciskow kierunkowych wybra¢ Settings, nastepnie
Network (patrz: rozdziat 11, punkt 11.4.2.). Przed dokonaniem zmian ustawien, zaleca sie
skonsultowanie zakresu zmian z administratorem sieci lokalnej, aby nie spowodowaé zaktdcenia
jej pracy.

Jezeli bezposrednio po zatgczeniu zasilania na wyswietlaczu lokalnym ukazuje sie informacja,
np.: ,STATIC IP: 188.123. 1.1”, oznacza to, ze zostato dokonane reczne ustawienie parametréw
interfejsu Ethernet. Przed dalszg praca nalezy upewni¢ sie, czy aktualne nastawy interfejsu
Ethernet pozwalajga na jego na prace w dostepnej sieci lokalnej. W szczegoélnosci nalezy
sprawdzi¢ maske podsieci. W razie koniecznosci nalezy zmieni¢ ustawienia, jednak zaleca sie,
by najpierw skonsultowaé sie w tym zakresie z administratorem sieci lokalnej, aby nie
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spowodowac zaktécenia jej pracy.

Przyktadowe ustawienia interfejsu Ethernet, zapewniajgce poprawne potaczenie ze statyczna
siecig LAN lub bezposrednio z PC, moga wygladaé nastepujaco:

DHCP : OFF
IP:192.168.0.10
SUBNET: 255.255.255.0
GATEWAY: 0.0.0.0

Znajac aktualny adres IP sterownika jednostki gtdéwnej, mozna w programie narzedziowym
AL Utility™ zestawi¢ aktywne potaczenie. Szczegodty dotyczace uzytkowania programu AL Utility™
opisano w rozdziale 13.

Do konfiguracji urzadzenia w warunkach biurowych najtatwiej jest wykorzysta¢ interfejs USB.
Potagczenie takie nie wymaga konfigurowania zadnych ustawien po stronie sterownika.
Ze wzgledu na umiejscowienie ztgcza USB od frontu urzadzenia, ten sposdb potaczenia jest
takze zalecany w przypadku koniecznosci skonfigurowania urzadzenia juz zainstalowanego
w systemie, gdzie dostep do ztacza Ethernet jest ograniczony lub niemozliwy albo kiedy nie jest
mozliwe podtaczenie komputera serwisowego do sieci LAN, w ktorej pracuje interesujacy
serwisanta sterownik.

Dla bezpieczenstwa zaleca sig, aby tam gdzie to jest mozliwe, podtaczany komputer zasilany byt
z tej samej fazy sieci energetycznej co sterownik. W przypadku laptopa moze on pracowac
na wbudowanej baterii. Takie podejscie pozwala unikngé ryzyka uszkodzenia portéw USB
w komputerze i sterowniku, wynikajgcego z roéznic potencjatdéw mas przy braku potgczenia
komputera do linii PE.
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W celu zestawienia potaczenia z wykorzystaniem portu USB, uruchomiony juz sterownik
jednostki gtéwnej, nalezy potaczy¢ z komputerem za pomocag przewodu USB A - mikroB,
spetniajacego wymogi interfejsu USB w wersji 2.0.

W przypadku, kiedy do danego komputera jednostka gtéwna podtaczana jest po raz pierwszy,
moze zaistnie¢ konieczno$¢ zainstalowania sterownikow portu VCP. Dotyczy¢é to moze
komputeréw z systemami operacyjnymi starszymi niz Windows 10. Sterowniki do pobrania
ze strony internetowej: http://edscontrollers.com/sterowniki-pobieranie.

Korzystajac z interfejsu USB, aby zestawi¢ aktywne potaczenie ze sterownikiem jednostki
gtownej, w programie serwisowym AL Utility™ nalezy wybra¢ odpowiedni port COM. Szczegdty
dotyczace uzytkowania programu AL Utility™ opisano w rozdziale 13.

Rys. 11. Potaczenie sterownika przez USB i Ethernet bezposrednio do PC

Rys. 12. Potaczenie sterownika w sieci LAN


http://edscontrollers.com/sterowniki-pobieranie

[Strona 25 7146 |
v1.0.1.20230415

10. Sposéb i schematy podiagczenia

10.1. Rodzaje i opis wyprowadzen ztgcz w module CPU
Przy potgczeniach nalezy zwraca¢ uwage na numeracje stykow we wtykach. Ponizsze
wizualizacje pokazujg uktad wtyku po wyciggnieciu/przed wtozeniem go w gérne lub dolne

gniazdo w urzadzeniu.

Numeracja stykow
we wtykach

Numeracja stykow
we wtykach

Rys. 13. Numeracja wtykow jednostka gtowna Rys. 14. Numeracja wtykow jednostka gtowna
(umiejscowionych od g0ry) (umiejscowionych od dotu)
11 Modbus (izolowany) - MB2 _
(tylko w jednostkach wersja wykonania M.1) ‘ N gND I
“——> )

1.2 Niemontowany

1.3 Modbus (nieizolowany) - MB1 GND
3B
> )

1.4 Zasilanie urzadzenia - GND

| 2 |«— BAT +
3l+— MAIN +

Rys. 15. Bloki zaciskow jednostki gtownej (oznaczone 1.X stuza do potaczenia z interfejsami)
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2.1 Kanaty 1i 2 modutu we/wy ‘ » KANAE 1

GND
<« > KANAL 2

2.2 Kanaty 3 i 4 modutu we/wy < » KANAE 3

GND
+— > KANAL 4

2.3 Kanaty 5 i 6 modutu we/wy p » KANAE 5

GND
<« > KANAL 6

2.4 Kanaty 7 i 8 modutu we/wy ¢ » KANAL 7

GND
+—>KANAL 8

Rys. 16. Bloki zaciskow jednostki gtownej (oznaczone 2.X stuza do podtaczenia kanatow we/wy
wbudowanego modutu 1/0)

10.2. Rodzaje i opis wyprowadzen ztgcz w modutach 1/0

Przy potaczeniach nalezy zwraca¢ uwage na numeracje stykdw we wtykach. Ponizsze
@ wizualizacje pokazujg uktad wtyku po wyciagnieciu/przed wtozeniem go w gorne lub dolne
gniazdo w urzadzeniu.

Numeracja stykow
we wtykach

Numeracja stykow
we wtykach

Rys. 17. Numeracja wtykow modutu 1/0 8- Rys. 18. Numeracja wtykow modutu 1/O 8-
kanatowego (umiejscowionych od gory) kanatowego (umiejscowionych od dotu)



1
Numeracja stykéow '
we wtykach

Rys. 19. Numeracja wtykéw modutu 1/0 12-
kanatowego (umiejscowionych od g6ry)
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Numeracja stykow
we wtykach

Rys. 20. Numeracja wtykéw modutu 1I/0 12-

kanatowego (umiejscowionych od dotu)

1 Kanaty 1i 2 modutu we/wy

2 Kanaty 3 i 4 modutu we/wy

3 Kanaty 5 i 6 modutu we/wy

4 Kanaty 7 i 8 modutu we/wy

5 Kanaty 9 i 10 modutu we/wy

(tylko w modutach 12. kanatowych)

6 Kanaty 1112 modutu we/wy
(tylko w modutach 12. kanatowych)

«—> KANAL 1
GND
«—» KANAL 2

+«—» KANAL 3
GND
+—> KANAL 4

+“—» KANAL 5
—GND
4« > KANAL 6

+——>» KANAL 7
GND
<“— > KANAL 8

«—> KANAL 9
—— GND
<«—>» KANAL 10

+«—>» KANAL 11
GND
<+ > KANAL 12

Rys. 21. Bloki zaciskéw zewnetrznych modutow wejsc/wyjsc
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10.3. Ograniczenia i ostrzezenia - niewtasciwe korzystanie z kanatow we i wy

i@ Wejs¢ napieciowych nie nalezy podtgczaé¢ do sygnatdéw o napieciu wyzszym niz 30V.
Dla zachowania doktadnosci pomiarowej, rezystancja wyjsciowa zrédta powinna byé
mniejsza niz 1kOhm (za wyjatkiem pomiaréw temperatury z wykorzystaniem czujnikow NTC).

Wejs¢ pradowych nie nalezy podtacza¢ bezposrednio do zrodet napieciowych (zasilania).
Prad wejsciowy wptywajacy do wejscia pradowego nie powinien przekracza¢ 30maA,
a napiecie zrédta zasilajgcego obwodu pomiarowego nie powinno by¢ wyzsze niz 30V.

Maksymalny prad ciagty dla wyjs¢ OC wynosi 120mA. Wyjscia posiadaja zabezpieczenie
bezpiecznikiem polimerowym 120mA, jednak chwilowy prad moze osiggng¢ wartos¢ 250mA
(do okoto 10ms) - dtuzsze obcigzenie wyjscia takim pragdem spowoduje rozwarcie
wbudowanego bezpiecznika. Maksymalna wartos¢ napiecia w obwodzie wyjscia OC nie
powinna przekracza¢ 30V. Wartosci wyzsze moga uszkodzi¢ obwody wyjscia. W przypadku
sterowania obcigzeniami indukcyjnymi wymagane jest zastosowanie zabezpieczen
gwarantujacych ograniczenie napiecia na wyj$ciu OC do wartosci 30V.

10.4. Przyktady podiaczenia sygnatéw/czujnikow

10.4.1. Pomiar pradéw 0/4-20mA

W celu wykorzystania kanatu do pomiaru sygnatow pradowych 0/4-20mA, wybrany kanat nalezy
przetaczy¢ w tryb pomiaru pradu 0-20mA. Konfiguracji dokonuje sie na poziomie programu
uzytkownika w jednostce gtownej systemu. Sposdb podtaczenia zasilanych z petli
pomiarowej (2- przewodowych) przetwornikow z wyjsciem pradowym 4-20mA przedstawiony
jest na rysunku 22.

24V DC
4-20mA - +
CH.n -+
1|« €D,
GND
2
+ -+
3 4CH.n 1 a

Rys. 22. Podtaczenie 2-przewodowych przetwornikéw z wyjsciem pradowym

Przetworniki z wydzielonym obwodem zasilania (3-przewodowe) wymagaja dodatkowo
podtaczenia linii GND. Schemat ich podtgczenia do wej$é pomiarowych przedstawia rysunek 23.

24V DC
0/4-20mA - +
CH.n +
«—— D
GND -
2
3 CH. n+1 @+

Rys. 23. Podtaczenie 3-przewodowych przetwornikéw z wyjsciem pradowym
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10.4.2. Pomiar napie¢ 0-10/24V

W celu wykorzystania wybranego kanatu do pomiaru napiecia 0-10/24V, nalezy go skonfigurowac
w tryb pomiaru napie¢ o zakresie mozliwie najlepiej dopasowanym do wartosci mierzonych.
Konfiguracji trybu pracy dokonuje sie na poziomie programu uzytkownika w jednostce gtéwnej
systemu. Przetworniki z wyjsciem napieciowym majg wydzielony obwdéd zasilania, a sposob ich
podtaczenia przedstawiono na rysunku 24.

24V DC
0/1 - 5/10/24V - +
CH.n
il et
GND -

2

3 CH. n+1 @+

Rys. 24. Sposob podtaczenia 3-przewodowych przetwornikow z wyjsciem napigeciowym

10.4.3. Pomiar temperatury z wykorzystaniem czujnikow NTC

Algorytmy przetwarzania, dostepne dla uzytkownikow w urzadzeniach serii Ambity Line™
umozliwiaja, m.in. wykorzystanie trybu pomiaru napiecia do pomiaru temperatury
przy wykorzystaniu termistoréw poditaczonych bezposrednio do wejscia pomiarowego.
Aby wykorzysta¢ dany kanat do pomiaru temperatur tym sposobem, w programie uzytkownika
nalezy zaimplementowaé¢ odpowiedni blok przetwarzania wartosci pomiarowej (algorytm),
a wybrany kanat pomiarowy skonfigurowac¢ do pomiaru napie¢ w zakresie pokrywajgcym napiecie
zasilania czujnika. Najczesciej zasilanie czujnika bedzie stanowié¢ to samo zrodto, ktére zasila
caty system. Ten sposéb podtgczenia termistora przedstawia rysunek 25.

24V DC
- +

Zigcze zasilania CPU

MAIN+
4.7-47Tk NTC >

3
CH.n ﬁ
2
GND GND 1
S
C n+l

W przypadku, kiedy to samo zrédto zasila CPU, pomiar napiecia dokonywany
jest wewnetrznie

1
2
3

Rys. 25. Podstawowy sposob podtaczenia termistorow

Ta metoda pomiaru temperatury, do poprawnego dziatania wymaga takze informacji o napieciu
zasilania czujnika. W przypadku zastosowania rozwigzania uktadowego z rysunku 25, wartosc¢
napiecia zasilania czujnika jest tozsama z wartoscig zasilania jednostki gtéwnej i jest ona
mierzona wewnatrz jednostki gtéwnej. W konfiguracji algorytmu pomiarowego nalezy wiec
wybraé¢ ,Vman”, jako zrédto informacji o tym napieciu.

W wielu przypadkach moze wystgpi¢ koniecznos$¢ zasilania termistoréow z oddzielnego zrodta.
W celu uzyskania najlepszej doktadnosci, zaleca sie wtedy wykorzysta¢ inny kanat do pomiaru
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napiecia zasilania czujnika (czujnikow) temperatury i jako zrédto informacji w algorytmie wybraé
tenze kanat.

Nie zaleca sie podawania w algorytmie napiecia zasilania jako wartosci statej, gdyz moze
to powodowac¢ znaczne btedy pomiarowe wynikajace z wahania rzeczywistej wartosci. Sposdb
podtaczenia termistora zasilanego z osobnego zrodta przedstawia rysunek 26.

24V DC
4.7- 4Tk NTC - +
CH.n ﬁ
1
GND
2
3 e CH. n+1

Termistor zasilany z osobnego zrédta wymaga uzycia
dodatkowego kanatu do pomiaru tego napiecia

Rys. 26. Sposob podtaczenia termistora przy zasilaniu z oddzielnego Zrodta

10.4.4. Odczyt sygnatéw cyfrowych

W modutach we/wy serii Ambity Line™ zastosowano rozwigzania zapewniajace poprawng
interpretacje sygnatow cyfrowych pracujagcych w roznych standardach napieciowych
(LVTTL/TTL/CMOS/12V/24V). W tym celu opracowano algorytm odpowiadajacy dziataniu bramce
Schmidta z mozliwoscig ustawienia napiecia progowego i szerokosci histerezy. Aby umozliwié
odczyt sygnatéw cyfrowych, nalezy w programie uzytkownika zaimplementowac¢ ten blok
i odpowiednio go skonfigurowaé. Kanat, wykorzystywany jako wejscie cyfrowe, sprzetowo
ustawiony jest do pomiaru napie¢ w zakresie pokrywajagcym maksymalne napiecie sygnatu.
Najprostszy przypadek obejmuje przycisk z aktywnym stanem wysokim i napieciem stanu
aktywnego 24V - patrz rysunek 27.

24V DC
- +
1 e CH.n ~
> GND

Rys. 27. Podstawowy uktad podtaczenia przyciskow/przetacznikow kraricowych
z aktywnym stanem wysokim
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Jezeli wymagane jest zapewnienie stanu wysokiego, podczas kiedy przycisk jest zwolniony,
to nalezy doda¢ w uktadzie rezystory Pull-up. Podstawowy sposob podtaczenia przyciskow

w logice 24V ze stanem aktywnym niskim pokazano na rysunku 28.

24V DC

o 1

; * enp /
1o CH.nw1 \

Rys. 28. Uktad podtaczenia przyciskow/przetacznikow kraricowych w uktadzie z aktywnym stanem
niskim (rezystory Pull-up o wartosci 2k2 -22k)

Podobne uktady nalezy zastosowaé przy podtaczaniu sygnatéw wyprowadzonych z urzadzen
wyposazonych w wyjscia cyfrowe OC z aktywnym stanem wysokim i niskim odpowiednio

(rysunek 29 i 30 odpowiednio).

24V DC
- +
1 CH.n ¥
~ GND o
+
3 |(CH.n+l xﬁ

Rys. 29. Uktady podtaczenia sygnatow cyfrowych wyjsc z aktywnym stanem wysokim
(rezystory Pull-up o wartosci 2k2 -22k)

24V DC

i

CH.n

- +

GND

_CH.n+1

Rys. 30. Uktady podtaczenia sygnatow cyfrowych wyjsc z aktywnym stanem niskim
(rezystory Pull-up o wartosci 2k2 -22k)
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Dla umozliwienia bezposredniego podtgczenia sygnatéw cyfrowych (np. 5V-TTL), w programie
uzytkownika nalezy skonfigurowac¢ poziom napiecia progowego (np. 2,5V z histerezg +/-0.7V).
Sposdb podtaczenia urzadzenia zasilanego z 5V i wyjsciami TTL pokazano na rysunku 31.

5V DC
- +

CH.n +

1 [«
GND -

2
CH. n+1 +

3 [«

Rys. 31. Podtaczenie sygnatow cyfrowych TTL z wyjsc¢ urzadzenia zasilanego z 5V

10.4.5. Wykorzystanie kanatu w trybie wyjscia

Przyktadowy sposdb wykorzystanie wyjscia OC do sterowania lamp sygnalizacyjnych LED,
przedstawiono na rysunku 32. W przypadku lampek LED przystosowanych bezposrednio
do zasilania z 24V nie jest konieczne stosowanie rezystorow.

24V DC
2k2 0.25W If =10/l;£\ - +
1 CH.n m
51 GND .
31, CH.n+1 7
| N

Rys. 32. Podtaczenie lampek sygnalizacyjnych LED do wyjs¢ OC

Sposéb podtaczenia uzwojen przekaznikdw pokazano na rysunku 33 (zastosowanie
ogranicznikdw przeciwprzepieciowych jest wymagane przy obcigzeniach indukcyjnych -
tu zastosowano diody). Maksymalny prad ptynacy przez wyjécie OC do masy powinien byc¢
nie wiekszy niz 100mA (max. 120mA), totez rezystancja uzwojen nie powinna byé mniejsza
niz 240ohm (absolutne minimum 200ohm).

Min. 240o0hm (100mA)
Diody zabezpieczajgce sg wymagane | 24V DC

~ - +
L1
CH.n
1 1< ]
GND
2
3 | CH. n+1 {Z}
N
LA

Rys. 33. Podtaczenie uzwojeri pobudzajacych przekazniki do wyjs¢ OC
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Na rysunku 34 pokazano sposob podtgczenia wyjs¢ OC do wejs¢ cyfrowych innego urzadzenia.
Napiecie zasilacza podciggajacego musi by¢ przystosowane do poziomdéw napie¢ wejsciowych
kontrolowanego urzadzenia. Jezeli urzadzenie sterowane posiada wbudowane rezystory Pull-up,
wtedy nie jest wymagane instalowanie rezystoréw i zasilacza.

Zasilacz
DC

- +

1 CH.n 1-10k [l] [I]

GND L]

CH. n+1

3 ¢

Urzadzenie sterowane
cyfrowo

Rys. 34. Podtaczenie uzwojeri sterujacych przekaznikami do wyjs¢ OC
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11. Obstuga poprzez panel sterowania

11.1. Funkcje przyciskow

Przycisk ENTER «
@ *  Wejscie do MENU gtéownego

*  Wejscie do wybranej pozycji menu

e Zatwierdzenie wyboru lub wartosci edytowanego parametru
Przycisk ESC X

*  Powrdt do poprzedniego poziomu MENU

*  Wyjscie z edycji parametru

* Anulowanie zmiany

Przycisk kierunkowy UP A
*  Przewijanie w gore
* Zwiekszenie wartosci edytowanego pola

Przycisk kierunkowy DN ¥
*  Przewijanie w dot
* Zmniejszenie wartosci edytowanego pola

Przycisk kierunkowy RIGHT »
* Przewijanie w prawo
* Zmiana edytowanego pola na kolejne znajdujace sie po prawej

Przycisk kierunkowy LEFT <«
*  Przewijanie w lewo
* Zmiana edytowanego pola na kolejne znajdujace sie po lewej

OO0 00 ®

11.2. Obstuga menu

Dane wyswietlane na panelu sterujacym zorganizowane sg w postaci kilkupoziomowego menu
(ekran poczatkowy, menu gtéwne, podmenu).

W zaleznosci od sytuacji (np. wymagane dodatkowe potwierdzenie, niepowodzenie zmiany),
na ekranie moga pojawia¢ sie dodatkowe komunikaty i instrukcje.

Ekran poczatkowy pokazuje podstawowe informacje o stanie systemu i programu uzytkownika.
Do menu gtdownego przechodzi sie poprzez przycisniecie ENTER «. Ze wzgledow bezpieczenstwa
wejscie do menu wymaga zalogowania sie uzytkownika. Zgodnie =z pojawiajagcym sie
komunikatem, nalezy wybrac¢ jednego z dostepnych uzytkownikow, a wybér zatwierdzi¢ (ENTER
). Jezeli wybrany uzytkownik ma aktywny kod PIN, wymagane bedzie jego podanie.

Goérny wiersz wskazuje lokalizacje w strukturze menu. Pojawiajace sie symbole strzatek
kierunkowych podpowiadajga mozliwe kierunki nawigacji. Nawigacja odbywa sie za pomocg
przyciskdéw kierunkowych. Wcisniecie ENTER « powoduje wejscie do podmenu, edycji parametru
lub aktywowanie akcji. Wcisniecie ESC x powoduje wyjscie z obecnego poziomu menu.

Fragram |

Seitings

Rys. 35. Widok menu w formie listy wyboru
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Funkcje, w ktérych edytowane sg parametry/ustawienia/nastawy w wartosciach liczbowych
lub znaki specjalne (np. PIN, Adres IP, godzina, data), ustawia sie za pomocag przyciskdéw
LEFT/RIGHT (</»), ktorymi uzytkownik wybiera pole cyfry/znaku do edycji, a nastepnie
za pomoca przyciskéw UP/DN (A/V¥) dokonuje zmiany wartosci. Ustawione wartosci zatwierdza
sie  ENTER «. Jezeli ustawiona wartos¢ jest poza zakresem dopuszczalnym dla danego
parametru, to wyswietlony zostanie komunikat o btedzie. Wcisniecie ESC x w dowolnym
momencie powoduje wyjscie z trybu edycji bez zapamietania zmian.

Metrmask

Rys. 36. Edycja wartosci liczbowych

Funkcje, w ktorych edytowane sg parametry/ustawienia/nastawy za pomocg z gory
zdefiniowanych dla nich wartosci (np. szybkos$¢ transmisji, ilos¢ bitéw), ustawia sie za pomoca
przyciskdw kierunkowych. Wybrang warto$¢ zatwierdza sie ENTER «. Wcisniecie ESC x powoduje
wyjsécie z trybu edycji bez zmiany wartosci parametru.

Rys. 37. Wybor wartosci z listy wyboru

Niektore parametry (np. jasnos¢ ekranu) obstugiwane sg za pomocg edytora typu suwak. Zmiany
jego wartosci dokonuje sie za pomoca przyciskow LEFT/RIGHT (<«/»). Wybrang wartosé
zatwierdza sie ENTER «. Wcisniecie ESC x powoduje wyjscie z trybu edycji bez zmiany wartosci
parametru.

Brightness

]

Rys. 38. Edytor typu suwak

11.3. Struktura menu
Program
> Control
¢ Run/Resume
e Step/Pause
e Stop
e Hard_Stop
> Info
» Download
> Delete
Settings
» System

e Date & Time

¢ Menu Timeout

* Brightness

* Keypad Beep
> Network
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e Status
e Enable
. DHCP

¢ Address

¢ Netmask

e Gateway

¢ DNS mode

J DNS1i DNS2
e NTP mode

e NTP
» Modbus Modbus 7 » 4 Modbus 2
e Speed * Speed
e Stop Bits * Stop Bits
e Parity *  Parity
e Address * Address
* Retries * Retries
e Response * Response
Timeout Timeout
Users
» Admin
» Operator
Maintenance
> Info
» Export
Settings
» Import
Settings
» Default
Settings
> Reboot
» FW. Update
» Factory
Reset
L-Bus
addr: 00 » « adadr: 07 » «d adadr: ... » « adadr: 10
> Info > Info > Info > Info
> Add > Add > Add > Add
> Remove > Remove > Remove > Remove
» FM. Update » FM. Update » FM. Update » FM. Update
11.4. Funkcje i ustawienia menu
11.4.1. Program

Podmenu Program stuzy do zarzadzania programem uzytkownika. Dostepne funkcje:
» Control - umozliwia kontrolowanie programu uzytkownika:

* Run/Resume - uruchomienie programu uzytkownika. Jezeli przed wywotaniem tego
polecenia program jest w stanie STOP, to program startuje od poczatku. Jezeli
program jest w stanie PAUSE, to program wznawia prace uprzednio wstrzymana.

¢ Step/Pause - wykonanie pojedynczej petli programu uzytkownika i przejscie w stan
PAUSE. Wszystkie wejscia pomiarowe sg odczytywane, a wyjscia ustawiane zgodnie
z logika programu. Jezeli polecenie STEP jest wywotane, gdy program jest w stanie



>
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STOP, to dodatkowo nastepuje uruchomienie programu przed wykonaniem pojedynczej
petli. Jezeli polecenie jest wywotane, gdy program jest w stanie RUN, to urzadzenie
dokonczy aktualnie realizowang petle programu i ustawi program w stanie PAUSE.

 Stop - kontrolowane zatrzymanie pracy programu. Jezeli w programie uzytkownika
zdefiniowano ,procedure zamkniecia” (np. ustawienie wyjs¢ w okreslony stan
bezpieczny i/lub wystanie komunikatu zamkniecia przez wybrane interfejsy) to zostaje
ona wykonana przed zakonczeniem dziatania programu uzytkownika.

e Hard_Stop - natychmiastowe zatrzymanie pracy programu uzytkownika,
bez wykonania ww. ,procedure zamkniecia”.

Info - wyswietlenie informacji na temat programu uzytkownika: nazwa pliku, wersja,
rozmiar i inne. Jezeli tresci informacji o programie sag dtuzsze, to ich podglad jest mozliwy
przez przewijanie go za pomocg przyciskdéw kierunkowych.

Download - tadowanie programu uzytkownika do pamieci urzgdzenia. Funkcja dostepna
tylko dla Administratora, wymaga dodatkowego potwierdzenia. Jezeli program jest
w stanie RUN, to wywotanie polecenia nie powiedzie sie. Wymagane jest zatrzymanie
programu uzytkownika.

Wybranie polecenia otwiera okno wyboru pliku z pendrive lub karty mikroSD.
Po strukturze katalogow nawiguje sie za pomocag przyciskow  kierunkowych,
a przycisniecie ENTER « na wskazanym pliku uruchamia proces jego kopiowania
do urzadzenia. Funkcja tadowania nowego programu uzytkownika powoduje usuniecie
dotychczasowego programu z pamieci Flash, dlatego wymagane jest dodatkowe
zatwierdzenie tej operacji. Przed zatadowaniem do pamieci system sprawdza poprawnosc
pliku z nowym programem. Jezeli z jakichs powoddéw nowy plik nie moze by¢ zatadowany
wyswietlany jest komunikat z informacjg o przyczynie.

Jezeli tadowanie nowego programu zostato przerwane (np. usuniety zostat nosnik
@ z programem) to uszkodzony program w urzadzeniu zostaje skasowany.

Delete - usuwanie programu uzytkownika z pamieci urzadzenia (funkcja dostepna tylko
z poziomu uzytkownika ADMIN). Jezeli program jest w stanie RUN, to usuwanie go nie
powiedzie sie, wymagane jest wczesniejsze jego zatrzymanie. Po zakonczeniu operacji
urzadzenie poinformuje o jego przebiegu.

Settings

Podmenu Settings stuzy do zarzadzania ustawieniami urzadzenia.

>

>

System - ustawienia systemu:

+ Date & Time - pozwala ustawi¢ date i czas. Data wyswietlana jest w formacie
YYYY.MM.DD, a czas HH:MM:SS w formacie 24 godzinnym.

* Menu Timeout — czasu automatycznego wyjscia z menu w przypadku braku aktywnosci
uzytkownika. Warto$¢ domyslna 30 sekund, dostepne wartosci ustawien: OFF, 30, 60,
120, 180, 240, 300 sekund. Przy braku aktywnosci uzytkownika (brak nacisnie¢
klawiatury), po uptywie tego czasu system samoczynnie powraca do wyswietlania okna
ekranu poczatkowego, a zalogowany uzytkownik jest wylogowywany. Ustawienie
wartosci OFF powoduje wytaczenie mechanizmu. Wytaczanie tej funkcji jest
niezalecane.

* Brightness - jasnos$¢ wyswietlacza. Wartos¢ domyslna 6, zakres wartosci: 1-9.

* Keypad Beep - sygnalizacje nacisnie¢ klawiszy za pomocga buzzera. Warto$¢ domyslna
ON. Ustawienie tej opcji w stan OFF nie wytgcza sygnatéw systemowych, a tylko
sygnalizacje nacisniec¢ klawiatury.

Network — ustawienia sieci Ethernet:

* Status — wyswietla informacje na temat aktualnych parametréw sieci Ethernet.

* Enable - umozliwia wtaczenie i wytgczenie interfejsu Ethernet.

* DHCP - jezeli opcja jest wtaczona, to ustawienia zwigzane z praca interfejsu Ethernet
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nadawane sg automatycznie przez serwer DHCP, a wartosci parametrow IP, Netmask
i Gateway sg ignorowane.

Address — adres IP urzadzenia. Ustawiona wartos¢ jest brana pod uwage, kiedy opcja
DHCP jest wytaczona.

Netmask - maska podsieci. Ustawiona warto$¢ jest brana pod uwage, kiedy opcja
DHCP jest wytgczona.

Gateway — brama sieciowa. Ustawiona wartos¢ jest brana pod uwage, kiedy opcja
DHCP jest wytaczona.

DNS mode - tryb wyboru adreséw serweréw nazw domen. Mozliwy wybdr ustawienia
Static albo Dynamic. W trybie Static interfejs Ethernet korzysta z serweréw DNS
zdefiniowanych parametrami DNS1 i DNS2. W trybie Dynamic adresy serwerow DNS
definiowane sg automatycznie przez serwer DHCP, a wartos$ci parametrow DNS1
i DNS2 s3g ignorowane.

DNS1 i DNS2 - adresy serwerow nazw domen. Ustawiona warto$¢ jest brana pod
uwage, kiedy parametr DNS mode jest w trybie Static.

NTP mode - tryb wyboru adresu serwera czasu (NTP). Mozliwy wybor ustawienia Static
albo Dynamic. W trybie Static interfejs Ethernet korzysta z serwera NTP
zdefiniowanego paramem NTP. W trybie Dynamic adres serwera definiowany jest
automatycznie przez serwer DHCP, a wartos¢ parametru NTP jest ignorowana. UWAGA:
W przypadku, kiedy serwer DHCP nie udostepnia adresu serwera NTP, urzadzenie
korzysta z serwera czasu zdefiniowanego parametrem NTP (jak dla trybu Static).

NTP - adres serwera czasu. Ustawiona wartos¢ jest brana pod uwage, kiedy parametr
NTP mode jest w trybie Static, lub serwer DHCP nie udostepnia adresu serwera czasu.

Modbus — ustawienia interfejséw Modbus:

Speed - szybkos$¢ transmisji. Wartos¢ domyslna 9.6 kb/s, dostepne wartosci: 1.2 kb/s,
2.4 kb/s, 4.8 kb/s, 9.6 kb/s, 19.2 kb/s, 38.4 kb/s, 57.6 kb/s, 115.2 kb/s.

Stop Bits - ilos¢ bitow stopu. Wartos¢é domyslna 1, dostepne wartosci: 1, 2.

Parity - bit parzystosci. Dostepne wartosci: NONE, EVEN, ODD, MARK.

Address — adres Modbus. Warto$¢ domyslna 254, dostepny zakres wartosci: 0 — 255.
Jezeli adres ustawano na wartosé 0, interfejs pracuje w trybie MASTER.

Retries — maksymalna liczba powtoérzen zapytania przy braku odpowiedzi. Wartos¢
domyslna 3, dostepny zakres wartosci: 0 — 5. Parametr istotny dla trybu MASTER.
Response Timeout - maksymalny czas oczekiwania na odpowiedz. Warto$¢ domyslna

100 msec, dostepny zakres wartosci: 10 — 9999 msec. Parametr istotny dla trybu
MASTER.

O Jezeli urzadzenie posiada wiecej niz jeden interfejs Modbus dostepny dla uzytkownika,
— przyciski kierunkowe pozwalajg przetgczaé sie miedzy nimi bez zmiany pozycji wyboru
= parametru do edycji.

Modbus: 1 </» Modhus: 2
Speed
Stop bits

Party v

Rys. 39. Nawigacja pomiedzy interfejsami (4/»)

Stop bits

Party v

Users

Podmenu Users stuzy do zarzadzania uzytkownikami w obszarze weryfikacji uprawnien dostepu
do funkcji urzadzenia dostepnych z poziomu:
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Admin - pozwala ustawi¢ PIN ADMINISTRATORA. Warto$¢ domyslna ,112211”. Kontrola
dostepu dla funkcji dostepnych z poziomu Administratora (zadanie podania kodu PIN) jest
zawsze aktywna i wymagana.

Operator - pozwala ustawi¢ PIN OPERATORA. Wartos¢ domyslna ,,000000”. Ustawienie lub
pozostawienie wartosci 000000 powoduje wytgczenie kontroli dostepu (zgdania podania
kodu PIN) podczas logowania uzytkownika Operator.

PIN jest 6-cyfrowy.

11.4.4.

Maintenance

Podmenu Maintenance stuzy do zarzadzania firmware (FW) urzadzenia w obszarze funkcji:

Info — wyswietla informacje na temat wersji FW, HW i numeru seryjnego.

Export Settings - eksport konfiguracji do pliku. Funkcja jest dostepna tylko
dla Administratora. Aby wykona¢ operacje, program uzytkownika musi by¢ w stanie STOP.

Wybranie polecenia pozwala zapisa¢ na wybranym nosniku plik zawierajacy kopie drzewa
ustawien urzadzenia, z wyjatkiem kodow PIN Administratora i Operatora. Plik zapisywany
jest w katalogu ,,//EDS/AL/settings/” pod nazwa stanowigca jego numer seryjny.

Import Settings - odczyt konfiguracji z pliku. Funkcja jest dostepna tylko
dla Administratora. Aby wykona¢ operacje, program uzytkownika musi by¢ w stanie STOP.

Wybranie polecenia otwiera okno wyboru pliku z pendrive lub karty mikroSD.
Po strukturze katalogow nawiguje sie za pomoca przyciskow kierunkowych,
a przycisniecie ENTER « na wskazanym pliku uruchamia proces jego kopiowania
do urzadzenia. Kody PIN Administratora i Operatora nie sg pobierane z pliku.

Default Settings - ustawienie catego drzewa konfiguracji do wartosci domyslnych.
Funkcja jest dostepna tylko dla Administratora. Aby wykonaé¢ operacje, program
uzytkownika musi by¢ w stanie STOP. Funkcja i rezultat tozsame 2z resetem

zrealizowanym za pomocg fizycznego przycisku przywracania ustawien fabrycznych
(patrz: rysunki z widokiem urzadzen poz. 1 w Rozdziale 7), przytrzymany przez >5 sec¥*.

Reboot - pozwala w kontrolowany sposéb przeprowadzi¢ restart catego systemu. Aby
wykonac¢ operacje, program uzytkownika musi by¢ w stanie STOP. Po restarcie systemu
program uzytkownika nalezy uruchomi¢ recznie.

FW. Update - pozwala zainstalowa¢ inng wersje FM w module CPU. Funkcja dostepna jest
tylko dla Administratora. Aby wykona¢ operacje, program uzytkownika musi by¢ w stanie
STOP.

Plik mozna pobrac¢ z pendrive lub karty mikroSD. Po strukturze katalogow nawiguje sie
za pomocg przyciskow kierunkowych, a przycisniecie ENTER « na wskazanym pliku
uruchamia proces jego tadowania do pamieci urzadzenia.

Mozliwy jest Update i Downgrade programu. Konfiguracja urzadzenia migrowana jest
automatycznie, nowe parametry dodawane sg z wartosciami domyslnymi, a parametry
nieuzywane usuwane. Jezeli nowy FW nie zostat zatadowany poprawnie, dotychczasowa
wersja FW pozostaje nadal w pamieci, a urzadzenie bedzie dziato bez zmian.
W niektorych przypadkach nie jest mozliwa bezposrednia migracja (przeskok) o kilka
wersji FW, dlatego konieczne moze by¢ zainstalowanie wskazanej wersji posrednie;j.
Po przeprowadzeniu zmiany FW na starszg wersje lub wersje specjalizowana
pod dedykowane przez uzytkownika zastosowania, konieczne jest przeprowadzenie
testu poprawnosci dziatania programu uzytkownika.

Factory Reset - pozwala zresetowac¢ urzadzenie do ustawien fabrycznych
dla zainstalowanej wersji FW oraz czysci catkowicie przestrzen dostepng dla programu
uzytkownika. Funkcja dostepna jest tylko dla Administratora. Aby wykonac¢ operacje,
program uzytkownika musi by¢ w stanie STOP. Funkcja i rezultat tozsame z resetem
zrealizowanym za pomoca fizycznego przycisku przywracania ustawien fabrycznych
(patrz: rysunki z widokiem urzadzen poz. 1 w Rozdziale 7), przytrzymany przez >10 sec*.
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@ *Uzycie fizycznego przycisku przywracania ustawien fabrycznych:

*  przy dziatajagcym urzadzeniu przycisk wcisniety przytrzymany >5 sec. powoduje
ustawienie catego drzewa konfiguracji do wartosci domyslnych, jak w
przypadku funkcji Default Settings

*  przy dziatajagcym urzadzeniu przycisk wcisniety przytrzymany >10 sec.
powoduje zresetowanie urzadzenia do ustawien fabrycznych, jak w przypadku
funkcji Factory Reset

11.4.5. L-Bus

Podmenu L-Bus pozwala zarzgdzaé¢ wspdtpracg z modutami podtaczonymi do lokalnej magistrali
taczacej modut CPU z modutami I/0. U goéry ekranu wyswietla sie adres aktualnie wybranego
modutu i model aktualnie przypisanego do niego modutu. Przetaczanie miedzy modutami odbywa
sie za pomoca przyciskow kierunkowych lewo/prawo €4/» (similarly as in the Modbus menu).

Modut wbudowany w CPU ma zawsze adres 00, a moduty zewnetrzne od 01 w gore.
Dla przypisanego i sparowanego na danym adresie modutu, menu umozliwia wybor
nastepujacych funkcji:
» Info — wyswietla informacje na temat wersji HW, FW oraz numeru seryjnego przypisanego
modutu.
» FW. Update - pozwala zaktualizowaé FW w module. Funkcja jest dostepna tylko
dla Administratora. Aby wykonac¢ operacje, program uzytkownika musi by¢ w stanie STOP.

Wybranie polecenia otwiera okno wyboru pliku z pendrive lub karty mikroSD.
Po strukturze katalogéow nawiguje sie za pomocag przyciskow kierunkowych,
a przycisniecie ENTER « na wskazanym pliku uruchamia proces jego kopiowania
do urzadzenia.

» Remove - usuwa modut przypisany do adresu. Funkcja jest dostepna tylko
dla Administratora. Aby wykona¢ operacje, program uzytkownika musi by¢ w stanie STOP.

Dla adresow bez przypisanego modutu, zamiast polecenia Remove, dostepna jest funkcja:

» Add - umozliwia przypisanie modutu do danego adresu. Po jej uruchomieniu, system
czeka na krotkie (na okoto 100 msec.) nacisniecie przycisku przywracania ustawien
fabrycznych w module zewnetrznym (patrz: rysunek 3 punkt 1).

ﬁ Nie wolno wciska¢ przycisku przywracania ustawien fabrycznych w CPU.
Dodawanie modutu na adresie 0 nie wymaga naciskania przycisku.
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Tryby pracy modutéw zewnetrznych i ich konfigurowanie

Wsypy pomiarowo-kontrolne ztozone z co najmniej jednego modutu serii Ambity Line™ (AL-
I0) mozna podtgcza¢ do zewnetrznej magistrali Modbus oraz zasilania, wytacznie w sytuaciji,
kiedy do tej samej magistrali zabudowanej w szynie DIN, nie jest wpieta jednostka centralna serii
Ambity Line™ (AL-CPU).

Bezwzglednie nalezy zapewni¢ zasilanie o parametrach zgodnych z danymi technicznymi
modutow /O (patrz: rozdziat 7.2).

W celu zapewnienia poprawnego dziatania systemu, nalezy zapewni¢ odpowiednig
terminacje magistrali Modbus. Typowo rezystory terminujgce powinny by¢é umieszczone na
obydwu koncach magistrali, a ich rezystancja powinna wynosi¢ 120 omow.

Jednostek centralnych serii Ambity Line™ (AL-CPU) nie wolno podiaczaé¢ do zasilana ani do
zadnych szyn komunikacyjnych poprzez magistrale L-Bus. Takie podiaczenie grozi
uszkodzeniem jednostki centralne;j.

Podtaczenie jednostki centralnej do magistrali Modus mozna wykonaé tylko poprzez

dedykowane interfejsy (patrz: rozdziat 7.1).

Wszystkie moduty 1/0 zewnetrzne serii Ambity Line™ (AL-10) moga pracowac¢ w 2 trybach.
Domyslnie moduty skonfigurowane sg do wspotpracy z CPU serii Ambity Line™ (AL-CPU) , a w
razie potrzeby uzytkownik moze je skonfigurowac¢ do pracy w trybie Modbus RTU. W tym stanie

mozliwa jest praca modutéw w dowolnym systemie z magistralg Modbus RTU.

Tryby pracy (stany) urzadzenia sg sygnalizowane swieceniem w odpowiednim kolorze diody LED,
widocznej na froncie urzadzenia. Kolor zielony oznacza, ze modut skonfigurowany jest do pracy
w trybie L-Bus, a kolor czerwony oznacza tryb Modbus RTU. Praca modutu w trybie L-Bus nie
wymaga dodatkowej konfiguracji urzadzenia przez uzytkownika. Niezbedne jest natomiast jego
zarejestrowanie w pamieci jednostki centralnej AL-CPU.

Tabela ponizej opisuje tryby pracy urzadzenia oraz sposdb ich przetgczania z wykorzystaniem
przycisku ,,Factory reset”.

. KeyPress Hold pressed Hold pressed
Device Mode LED (>0.1sec) >5sec >10 sec
LBUS_MODE, no LED YELLOW, Swfielnize) i FACTORY reset;
- GREEN ready for MB_MODE, addr
SEITTMEERTION 4 e (continous) registering by 10 OxFE LED RED Ltz roible, [LED
registered g g by - GREEN continous
sec (continous)
LBUS_MODE, "ErDe;/ dEL]';SrW’ Mgw&tocg‘éd ;g dr FACTORY reset;
registered & | GREEN (flash 1HZz) . Y - ’ LBUS_MODE, LED
s registering by 10 OXFE LED RED .
communication OK . GREEN continous
sec (continous)
LED YELLOW .
Switched to
forced address to FACTORY reset;
MB_MODE, M9 " RED (continous) OXFF, ready for ~ -BYS-MODE,LED ' 5\)s MoDE, LED
communication GREEN

MB MODE,
communication OK

RED (flash 1Hz)

readdressing by 10
sec

LED YELLOW
forced address to
OxFF, ready for
readdressing by 10
sec

(continous)

Switched to
LBUS_MODE, LED
GREEN
(continous)

GREEN continous

FACTORY reset;
LBUS_MODE, LED
GREEN continous

W celu umozliwienia bezposredniej wspdtpracy modutow AL-I0 z urzadzeniem nadrzednym
poprzez magistrale Modbus RTU, nalezy najpierw skonfigurowaé¢ te moduty do pracy w trybie

Modbus.

Woweczas fizyczne potaczenie modutéw AL-10 do magistrali Modbus RTU i zasilania, zrealizowac
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nalezy poprzez ztacze uzywane do tgczenia ich z szyng L-Bus. Funkcje poszczegoélnych stykdéw
ztgcza opisano na rysunku 40, a sposob potgczenia do magistrali Modbus RTU i zewnetrznego
zasilania na rysunku 41.

Do wykonania pofgczenia nalezy zastosowaé pieciostykowy wtyk typu terminal blok w rastrze
3.81 mm.

Wykorzystujac magistrale w szynie DIN do linii Modbus RTU, mozna jednoczes$nie podtaczyé wiele
modutdéw serii Ambity Line™, tworzac zwartg wyspe kontrolno-pomiarowg w szafce kontrolnej.

Rejestry Modbus RTU dostepne w modutach serii AL-10-A.xx przedstawia tabela na koncu
rozdziatu.

. Styk dodatni zasilania (VCC)
. Ekran kabla RS-485/zasilania

1,
(0]
2.
3.
4.
1.
2. 5.
3.
4.
5.
1. Styk ujemny zasilania (GND)
2. Linia A magistrali RS-485
(o) 3. Linia B magistrali RS-485
4
5

Rys. 40. Opis stykow ztgcza L-Bus

Ztacze magistrali

systemowej
J{ H
/

J_I_ Wtyk typu terminal blok
w rastrze 3.81 mm

0y 0y oy oo

L

Rys. 41. Sposob wykorzystania ztacz magistralowych dla podtaczenia modutu(ow)
do magistrali Modbus



Tabela rejestréw Modbus RTU dostepnych w modutach serii AL-10-A.xx

Type:
Addr offset (DEC) :
Addr offset (HEX) :

Register content
Data for CH1
Data for CH2
Data for CH3
Data for CH4
Data for CH5
Data for CH6
Data for CH7
Data for CH8
Data for CH9
Data for CH10
Data for CH11
Data for CH12

Digital OUTPUTS (packed)
Digital INPUTS  (packed)

Measurement Status For CH1
Measurement Status For CH2
Measurement Status For CH3
Measurement Status For CH4
Measurement Status For CH5
Measurement Status For CH6
Measurement Status For CH7
Measurement Status For CH8
Measurement Status For CH9
Measurement Status For CH10
Measurement Status For CH11
Measurement Status For CH12

Device Address

Baud Rate
Stop bits
Parity

Configuration mode CH1
Configuration mode CH2
Configuration mode CH3
Configuration mode CH4
Configuration mode CH5
Configuration mode CH6
Configuration mode CH7
Configuration mode CH8
Configuration mode CH9
Configuration mode CH10
Configuration mode CH11
Configuration mode CH12

Coils

00001
0x0001

Addres
0x0001
0x0002
0x0003
0x0004
0x0005
0x0006
0x0007
0x0008
0x0009
0x000A
0x000B
0x000C

Range

o
g e e e
N

©O 000 oo oo o oo
o
B R R R R R R R R R R

Discrete
Inputs

10001
0x2711

Addres
0x2711
0x2712
0x2713
0x2714
0x2715
0x2716
0x2717
0x2718
0x2719
0x271A
0x272A
0x272B

Range

o
Al el e e
-

O 0O o0 o0ooooo o oo
-
e e e N

Input
Registers

30001
0x7531

Addres
0x7531
0x7532
0x7533
0x7534
0x7535
0x7536
0x7537
0x7538
0x7539
0x753A
0x753B
0x753C

0x7541

0x7551
0x7552
0x7553
0x7554
0x7555
0x7556
0x7557
0x7558
0x7559
0x755A
0x755B
0x755C

Range
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000
-30000 ++30000

0+4095

0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535

Holding
registers

40001
0x9C41

Addres
0x9C41
0x9C42
0x9C43
0x9C44
0x9C45
0x9C46
0x9C47
0x9C48
0x9C49
0x9C4A
0x9C4B
0x9C4C

0x9C51

0x9C71

0x9C72
0x9C73
0x9C74

0x9C81
0x9C82
0x9C83
0x9C84
0x9C85
0x9C86
0x9C87
0x9C88
0x9C89
0x9C8A
0x9C8B
0x9C8C

Range
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535
0+65535

0+4095

C)

)

)

e

°

°

°

O 0O 00 o0o0o oo o oo
o
[C BT T, I BT, BT, R T, B, T I B |
o

AAAAA@AAAAAA

)
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Comment

Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability
Data availability

depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode
depend on mode

All Coils gathered in one register

All Digital Inputs gathered in one register

Kbps: 0=1.2; 1=2.4; 3=4.8; 4=9.6; 5=19.2; 6=38.4; 7=57.6;

8=115.2;

0=NONE; 1=0DD; 2=EVEN

0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;
0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;

0:0-24V; 1:0-10V;

:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;

0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;
0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;
0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;

0:0-24V; 1:0-10V; 2:
0:0-24V; 1:0-10v;

20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;
:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;

0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;

0:0-24V; 1:0-10V;

:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;

0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;
0:0-24V; 1:0-10V; 2:0-20mA; 3:DO; 4:DI-24V; 5:DI-TTL;
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13. Obstuga poprzez aplikacje AL Utility ™
Rozdzial zostanie dodany wraz z wypuszczeniem wersji produkcyjnej oprogramowania.

Oprogramowanie narzedziowe AL Utility™ to rozbudowane narzedzie umozliwiajgce m.in.:
konfigurowanie systemu, zarzadzanie programem uzytkownika, aktualizowanie firmware’u
modutéw, monitorowanie biezgcych danych systemowych i procesowych, pobieranie
i wizualizowanie danych systemowych, statusowych i procesowych, konfigurowanie
i kalibrowanie modutéw.
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14. Konserwacja i pomoc techniczna

14.1. Serwisowanie

W normalnych warunkach uzytkowania urzadzenia nie wymagajg serwisowania, poza wskazanym
ponizej elementem. Informacje na temat aktualizacji oprogramowania lub diagnostyki urzadzen
zawarto w rozdziale 11.

Elementem, ktory w okresie uzytkowania moze wymaga¢ wymiany, jest bateria zegara
w jednostce centralnej. Wymiana baterii:

Urzadzenie musi by¢ wytaczone i odtgczone. Z gniazd nalezy wyciagnac¢ wszystkie wtyki.
Obudowa sktada sie z paneli bocznych montowanych na zatrzaski. Obudowe otwiera sie
delikatnie odciggajac panele boczne od siebie (rekoma/palcami).

Aby wymieni¢ baterie zegara wystarczy zdemontowac lewg pokrywe obudowy (patrzac od przodu
urzadzenia, najciensza), a nastepnie ostroznie wyja¢é z urzadzenia ptyte gtéwnag wraz
z przymocowang do niej ptytka wyswietlacza (uwaga! potgczenie jest lutowane).

Aby zdemontowac ptyte gtéwnag nalezy delikatnie chwyci¢ jag, najlepiej trzema palcami (za ztacze
zasilania, ztgcze Modbus i tylng krawedz) i pociggnagé w kierunku prostopadtym do jej
powierzchni, wykonujac delikatne ruchy wahadtowe.

Ptyta pomiarowa pozostanie w obudowie, trzymana przez $rodkowy i prawy panel.

Baterie nalezy podwazy¢ za pomoca niewielkiego, sztywnego narzedzia (najlepiej
nieprzewodzacego). Przy pewnej wprawie mozna uzy¢ miniaturowego s$rubokreta z ptaskim
koncem.

Baterie (CR 2025 lub CR 2032) nalezy wtozy¢ w taki sposdb, aby ujemny biegun baterii (-) byt
skierowany do ptytki.

Aby ponownie zainstalowac ptyte gtéwna, nalezy ponownie uchwycic¢ jg w (trzy) palce, wsungc
nieznacznie ztacza zasilania i Modbus w ich wyciecia, a nastepnie wsuna¢ poprawnie styki GOLD-
PIN tgczace ptyte gtowng z ptyta pomiarowa. Kiedy wszystkie 12 pindw GOLD-PIN trafi poprawnie
w odpowiadajgce im gniazda, nalezy docisnac ptyte gtdowna, zwracajac jednoczesnie uwage aby
nie uszkodzi¢ ptyty wyswietlacza.

Przed zamknieciem obudowy, nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie podzespoty sa prawidtowo
umiejscowione.

Zuzyta baterie nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcym prawem lokalnym.

14.2. Wsparcie techniczne

Na stronie http://edscontrollers.com/wsparcie, za pomoca wyszukiwarki, dostepne sg materiaty
informacyjne i dokumentacje produktowe, w tym karty produktowe, poradniki, instrukcje, itp.

Wsparcie techniczne kontakt:
support@edscontrollers.com

14.3. Utylizacja

e Urzadzenia typu jednostki gtéwne i moduty rozszerzen zawierajg ptytki drukowane
E lub elementy typowe dla urzadzen elektronicznych (m.in. gniazda, wtyki, ekrany).

*  Obudowy urzadzen zostaty wykonane z poliamidu (PA).
—_— * Urzadzenie (CPU) posiada wbudowang baterie typu CR2032 lub CR2025.

o *  Opakowanie zewnetrzne kartonowe, wykonane w 100% z przetwarzanych materiatow
Q.: wtoérnych (tektura zdatna do recyklingu).

Etykiety zewnetrzne wykonane z papieru.

*  Wypetnienie wewnetrzne gabka, wykonane w catosci z poliuretanu (PU).

* Torebka ochronna na wtyki, ztgczki, itp., typu woreczek strunowy, wykonana w catosci
z polietylenu.

* Instrukcja wykonana w catosci z papieru.

*  Zuzyta baterie nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujagcym prawem lokalnym.
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15. Odniesienia

15.1. Dane techniczne

Opis systemu wraz ze specyfikacjami poszczegoélnych urzadzen zawarty jest w Katalogu
produktow i Kartach produktowych, do pobrania:
http://edscontrollers.com/userfiles/Katalog produktéw.pdf

15.2. Zgodnosé

CE
RoHS

REACH

Szczegdtowe informacje dotyczace zgodnosci z obowigzujgcymi normami, certyfikaty
lub aktualizacje, w szczegdlnosci, jezeli dotycza danego modelu, kazdorazowo dostepne
sg w ww. kartach produktowych.

Deklaracje zgodnosci UE do pobrania:

http://edscontrollers.com/wsparcie lub http://edscontrollers.com/materialy-informacyjne

15.3. Znak towarowy i prawa autorskie

Szczegdtowe informacje zawarte sg w Ogolnych Warunkach Handlowych eDev Studio sp. z o.0.,
§ 12 (Prawa wtasno$ci intelektualnej), dostepne:
http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe

Materiaty informacyjne i marketingowe (ksiega znaku, logotypy, itp.) do pobrania:
http://edscontrollers.com/materialy-informacyjne

15.4. Licencje

Szczegdtowe informacje na temat obowigzujgcych warunkédw licencyjnych zawarte
sg w 0gbélnych Warunkach Handlowych eDev Studio sp. z 0.0., § 11 (Licencje na oprogramowanie
i aktualizacje), dostepne:

http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe

15.5. Gwarancje

Szczegdtowe informacje na temat obowigzujagcych warunkdéw gwarancyjnych zawarte
sg w 0golnych Warunkach Handlowych eDev Studio sp. z 0.0., § 6 (Rekojmia za wady, Gwarancja),
dostepne:

http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe


http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe
http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe
http://edscontrollers.com/materialy-informacyjne
http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe
http://edscontrollers.com/materialy-informacyjne
http://edscontrollers.com/wsparcie
http://edscontrollers.com/userfiles/Katalog%20produkt%C3%B3w.pdf
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